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Linearsystem DSZPVI 120, 160, 200

ZAHNRIEMENANTRIEB

Al
7 3
oCl .
GroBe A1 | OB1 | @TK | +01 [ D1 | E1 | F1 =0
+0,05
DSZPVI120 | 57 | 481 | 68 50 | 48 | 16 | MS v
DSZPVI 160 | 465 | €01 | &5 70 | 56 | 22 | M6 »
DSZPVI200 | 695 | 849 | 120 | 90 | 88 | 32 | ms

Funktion:

Der Fihrungskorper besteht aus einem Aluminium-Rechteckprofil, in dem zwei Profilschienenfiihrungen integriert sind. Der daran auf vier Laufwagen
gelagerte Fihrungsschlitten wird Gber einen Zahnriemen verfahren. An der Antriebsseite Gbernimmt ein Planetengetriebe die Lagerung der Zahn-
riemenscheibe. Auf der gegeniiberliegenden Seite ist die Zahnriemenscheibe im Zahnriemenspanner gelagert und integriert. Die Offnungen des
Fihrungskorpers werden bis auf kleine seitliche Schlitze von einem Aluminiumprofil verschlossen. Ein besonderer Vorteil ist die Uberfahrbarkeit der
Lagerung an den Enden des Positioniersystems. Daraus ergibt sich eine besondere Kompaktheit und eine kurze Grundlange. Das Abdeckprofil kann

je nach Einbaulage eingestellt werden.

Einbaulage: Beliebig, max. Lange DSZPVI 120 / 1600mm, DSZPVI 160 / 1800mm, DSZPVI 200 / 2000mm
Fiihrungsschlittenanschluss: Durch Gewindebohrungen im Fihrungsschlitten.
Befestigung: T-Nuten
Zahnriemenausfiihrung: HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel, Wiederholgenauigkeit £ 0,Tmm.
Schlittenlagerung: StandardmadRig ist der Schlitten auf vier Laufwagen gelagert, die an einer zentralen Position gewartet werden kon-
nen. Bei Verldngerung des Schlittens kann die Anzahl der Laufwagen erhéht werden.
Lasten und Lastmomente BaugroBe 120 160 200
dyn. zul. Belastung* 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km
FZ$ F (N) 894 800 1900 1800 4000 3800
F, (N) 1776 1405 5570 3900 15600 11080
F (N 2090 1650 7050 5020 20600 14600
M_(Nm) 81 64 358 255 1285 915
M, (Nm) 97 77 369 262 1375 980
M, (Nm) 96 76 364 258 1345 960
Fiir die Summe aller Krédfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy Fz Mx My Mz
—_— + + + <1
Tabellenwert FYayn Fzqn MXgn MYy Mz,
Leerlaufdrehmoment
Nm ohne Abdeckband I 1.2 I 1,5 2,0
Verfahrgeschwindigkeit
(m/s) max [ 5 [ 5 5
Zugkraft
Dauer (N) 900 1900 4000
025 (N) 1000 2090 4300
Flachentrdgheitsmomente Al-Profil
| mm? 5,61x10° 2132x10° 48,07 x 10°
[, mm?* 34,19x10° 12336x10° 259,99 x 10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000
Fiir Lebensdauerberechnung benutzen Sie unsere Homepage. *auf Lebensdauer bezogen
Antriebsmomente: Durchbiegung: L
M = % +M,_, Fo= Be|ostung( N) N il SR F ¢ .
P = Zahnscheibenumfang (mm) ExIx192
M *n Si- = Sicherheit 1,2 ... 2 f = Durchbiegung (mm)
P = 5250~ M_= LeerloufdrghmomenT (Nm) F = Belastung [N
n = Zahnscheibendrehzahl  (min') L = freie Ldnge (mm)
M, = Antriebsdrehmoment (Nm) E = Elastizitatsmodul 70000 (N /mm?2)
P, = Molorleistung (KW | = Tragheitsmoment (mm?)
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Linearsystem DSZPVI 120, 160, 200 Dimensionen (mm)

Bel Verlangerung der Schlittenldnge
erhohtsich die Grundldnge um die
Verldngerung.

Optional mit

Winkelgetriebe
moglich
L U M1
Q Pl " - T e
; 1 s S S S 41 L
- g o) | ok
= o® | o8
w Vv = |
R
DSZPVI 120 M1 = M6 x 8 nur 8 Gewindebohrungen im Schlitten V=0+100
*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2 DSZPVI 160 M1 = M8 x 12 DSZPVI200 M1 =M10x 12 W = Wartungsbohrung
Grund- Grund- "
BaugroBe | lange | A | ¢ D G Pk [ M NTo|p|r2|aal|rR] s T U | gewicht Gewicht
fiir fur ) pro 100 mm
L ohne Getriebe
DSZPVI 120 225 120 | 78 169 825 | 60 | 79 | M5 M6 | 78 6 35 | 152 | 11,5 ] 106 | 40 120 3,45 kg 0,87 kg
DSZPVI 160 285 160 | 90 | 2175 | 1085 | 80 | 106 | M6 | M8 | 104 | 825 | 435 | 196 | 15 | 144 | 80 160 10,27 kg 1,55 kg
DSZPVI 200 350 200 | 140 | 251 1325 | 100 | 129 | m8 | mi0 | 128 | 10 | 455 | 248 | 17 | 180 | 100 | 200 18,20 kg 2,14 kg
Lo__l Fiihrungsprofilausfithrung: Rostfreie Ausfuhrungen auf Anfrage.
(0) (1)
mit Abdeckprofil ohne Abdeckprofil I
@ Schlittenausfiihrung: Baugrofie Ausfiithrung 1 I
o 1 Q L ‘[\ ,jw
(0) m 120 >152 >225 =5
: ‘ : ‘ 160 >228 | >330 Riemen-
200 >290 | >430 anbindung
@ Antriebsversion:
(0) (2)
i T | i 1 T ™ (0) Planetengetriebe
® ®
E ‘E 1‘ ‘E (1) Winkelplanetengetriebe
(2) ohne Getriebe
Zahnriementabelle: Getriebevarianten:
cme- BaugréBe | Zahnriemen mm/U Zihnezahl Getriebe DSZPVI120 | DSZPVI160 | DSZPVI200
0|4 120 5M25 130 26 Neugart  (0) | PLN 70 PLN 90 PLN 115
0l 7 160 SV30 76 > (1) | wpPLN 70 WPLN 90 WPLN 115
ol o 200 aVI50 > 8 SEW (0) | PSkC221 PSKC 321 PSKC 521
‘ ‘ Wittenstein (0) | SP+060 SP+075 SP+100
. " 1 SK+060 SK+075 SK+100
I DSZPVI I 160 I 1 I 0 I 0 I 0 I 0 I 7 I 1 I 1500 I Grundlange + Verstellweg = Gesamtlange O
Pos. 1 2 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
DSZPVI 160 mit Abdeckprofil, Standardschlittenausfiihrung, mit Planetengetriebe, Verstellweg 1202 mm

Rost E
BANR [ ¢, G5
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Linearsystem DSZPVI 120, 160, 200

ZAHNRIEMENANTRIEB - SCHLITTEN RECHTS - LINKS VERFAHRBAR

Optional mit

| Winkelgetriebe
moglich
Bei Verlangerung der Schlittenldnge
erhoht sich die Grundldnge um die
Verldngerung.
L U M1
P1 T o«
_—— - » — |/ ‘
i i i i e e S S 4 | [ 1 T % 3 3 31
- Q o o) | ok
NS =y P2 e® ‘ O
) w w ) ™ |
¥+ % % Tt i i A — —
‘ﬁ DSZPVI 120 M1 = M6 x 8 nur 8 Gewindebohrungen im Schlitten V=0+100
*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2 DSZPVI 160 M1 = M8 x 12 DSZPVI200 M1 =M10x 12 W = Wartungsbohrung
Grund- Grund- "
BaugroBe | lange | A | ¢ D G Pk [ M NTo|p|r2|aal|rR] s T U | gewicht Gewicht
fiir fur ) pro 100 mm
L ohne Getriebe
DSZPVI 120 380 120 | 78 169 825 | 60 | 79 | M5 | me | 78 2 35 | 152 | s | o106 | 40 120 43kg 09kg
DSZPVI 160 485 160 | 90 | 2175 | 1085 | 80 | 106 | M6 | m8 | 104 | 3 | 435)| 196 | 15 | 144 | 80 | 160 12,1 kg 23kg
DSZPVI 200 600 200 | 140 | 251 1325 | 100 [ 129 | m8 | M0 | 128 | 3 | 455 | 248 | 17 | 180 | 100 | 200 22,1 kg 3.2kg
m Fiihrungsprofilausfithrung: Rostfreie Ausfuhrungen auf Anfrage.
(0) (1)
BaugréBe Ausfiihrung 1
Q L |
120 >152 >380
mit Abdeckprofil ohne Abdeckprofil 160 >228 >549
200 >290 >684 I
LF_‘ Schlittenausfiihrung:
(0) (1)
5 ‘ — : 5 ‘ : — ‘ : S
Riemenanbindung
I_F_l Antriebsversion:
(0) (1) (2)
Jm rTE i mE i‘m rr‘«i (0) Planetengetriebe
i (1) Winkelplanetengetriebe
2) ohne Getriebe
ol @
Zahnriementabelle: Getriebevarianten:
cme- BaugréBe | Zahnriemen mm/U Zihnezahl Getriebe DSZPVI120 | DSZPVI160 | DSZPVI200
o|a 120 5M25 130 26 Neugart  (0) | PLN70 PLN 90 PLN 115
0l 7 160 SV30 76 > (1) | WPLN 70 WPLN 90 WPLN 115
ol o 200 BM50 24 8 SEW (0) | PSKC221 PSKC 321 PSKC 521
‘ ‘ Wittenstein (0) | SP+060 SP+075 SP+100
. " 1 SK+060 SK+075 SK+100
IDSZPVII 160 I 1 I 0 I 0 I 0 | 0 | 7 | 1 | 1500 | Grundlange + Verstellweg = Gesamtlange 0
Pos. 1 2 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
DSZPVI 160, rechts - links Ausfihrung, mit Abdeckprofil, Standardschlittenausfiihrung, mit Planetengetriebe, Verstellweg 1015 mm

oy -
BANR (5 ¢ &
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