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Linearsystem DLZPVI 120, 160, 200

ZAHNRIEMENANTRIEB
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Funktion:

Der Fuhrungskorper besteht aus einem Aluminium-Rechteckprofil, in dem zwei Rollenfihrungen integriert sind. Der daran gelagerte Fihrungsschlit-
ten wird Uber einen Zahnriemen verfahren. An der Antriebsseite Gbernimmt ein Planetengetriebe die Lagerung der Zahnriemenscheibe. Auf der
gegenuberliegenden Seite ist die Zahnriemenscheibe im Zahnriemenspanner gelagert und integriert. Die Offnungen des Fiihrungskdrpers werden
bis auf kleine seitliche Schlitze von einem Aluminiumprofil verschlossen. Ein besonderer Vorteil ist die Uberfahrbarkeit der Lagerung an den Enden des
Positioniersystems. Daraus ergibt sich eine besondere Kompaktheit und eine kurze Grundlange. Das Abdeckprofil kann je nach Einbaulage eingestellt

werden.

Einbaulage:
Fiihrungsschlittenanschluss:
Befestigung:
Zahnriemenausfiihrung:
. Schlittenlagerung:
0

Beliebig, max. Ldnge DLZPVI 120 / 1600mm, DLZPVI 160 / 1800mm, DLZPVI 200 / 2000mm

Durch Gewindebohrungen im Fuhrungsschlitten.

T-Nuten

HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel, Wiederholgenauigkeit + 0,1mm.
StandardmadRig ist der Schlitten auf acht Laufrollen gelagert, die an einer zentralen Position nachstellt und
gewartet werden kdnnen. Bei Verlangerung des Schlittens kann die Anzahl der Laufrollen erhoht werden.

Lasten und Lastmoh@nte BaugroBe 120 160 200
Belastung statisch dynam. statisch dynam. statisch dynam.
F(N) 894 800 1900 1800 4000 3800
F (N) 1100 900 3000 2000 4400 3100
F (N) 1250 1000 3500 2800 4900 4400
M_(Nm) 150 125 400 320 600 510
M. (Nm) 140 120 360 300 560 480
M. (Nm) 100 90 180 150 310 275
Fiir die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy Fz Mx My Mz
— 4+ + + + <1
Tabellenwert FYayn Fzqn MXgn MYgyn Mz,

Leerlaufdrehmomente
Nm [ 1,2 [ 15 [ 18
Verfahrgeschwindigkeit

(m/s) max [ 4 [ 6 [ 8
Zugkraft
Dauer (N) 900 1900 4000
025 (N) 1000 2090 4300
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm* 6,6 x 10° 22,2x10° 572x10°
| mm#* 38,6x10° 122,0x10° 310x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000

Antriebsmomente:

Fiir Laufrollenlebensdauerberechnung benutzen Sie unsere Homepage!

Durchbiegung: L

M " = F y 1
M= o0 M | F = Belastung Ny | opo P gym?
2000~z P = Zahnscheibenumfang (mm) ExIx192
M *n Si = Sicherheit 1,2 ... 2 f = Durchbiegung (mm)
P = “oFEg M,__= Leerlaufdrehmoment (Nm) F = Belastung NI
SN n = Zahnscheibendrehzahl  (min”) L = freie lange (mm)
M, = Amriebs_drehmomem (Nm) E = Elastizitatsmodul 70000 (N /mm?2)
P, = Molorleisiung (KW | = Tragheitsmoment [mm?*)
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Linearsystem DLZPVI 120, 160, 200 Dimensionen (mm)

Optional mit
Winkelgetriebe
maoglich
Bei Verlangerung der Schlittenlange
erhoht sich die Grundlange um die
Verldngerung.
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© DLZPVI 120 M1 =M6x 8 nur 8 Gewindebohrungen im Schlitten V=Q+ 100 .
*Nutensteine DLZPVI 160 M1 =M8x 12 DLZPVI200 M1 =M10x 12 W = Wartungsbohrung
Grund- Grund- "
BaugroBe | lange | A | ¢ D G Pk [ M NTo|p|r2|aal|rR] s T u gewicht Gewicht
far fur ) pro 100 mm
L ohne Getriebe
DLZPVI 120 225 120 | 78 169 825 | 60 | 79 | M5 | me | 78 6 35 | 152 | ns | o106 | 40 120 374 kg 065 kg
DLZPVI 160 285 160 | 90 | 2175 | 1085 | 80 | 106 | M6 | m8 | 104 | 825 | 435 | 196 | 15 | 144 | 80 | 160 10,42 kg 1,26 kg
DLZPVI 200 350 200 | 140 | 251 1325 | 100 [ 129 | m8 | M0 | 128 | 10 | 455 | 256 | 17 | 180 | 100 | 200 17,44 kg 2,18kg
L_o_l Fiihrungsprofilausfithrung: Rostfreie Ausfihrungen auf Anfrage.
(0) e > (1) P—
S S Riemen-
S > anbindung
De—— 0
mit Abdeckprofil ohne Abdeckprofil
L_o_l Schlittenausfiihrung: (0) m Bau- Ausfiihrung 2 Ausfiihrung 3
S Q L Q L
120 192 265 232 305
160 246 335 296 385
@ [GOG00] 3) 0Og ©gO 200 | 320 | 420 | 400 | 500
L.T_l Antriebsversion:
(0) (2)
1 T | £ T T = (0) Planetengetriebe
® [©)
J‘ ‘E ‘E J E (1) Winkelplanetengetriebe
—
(2) ohne Getriebe
el
Zahnriementabelle: Getriebevarianten:
c%c:e- BaugroBe | Zahnriemen | mm/U Zihnezahl Getriebe DLZPVI 120 | DLZPVI 160 | DLZPVI200
ofa 120 5M25 130 26 Neugart  (0) | PLN70 PLN 90 PLN 115
ol 7 160 FIVER 176 > (1) | WPLN 70 WPLN 90 WPLN 115
olo 200 BVI50 o4 8 SEW © | Pskc221 PSKC 321 PSKC 521
‘ ‘ Wittenstein (0) SP+060 SP+075 SP+100
- . 1 SK+060 SK+075 SK+100
IDLZPVII 160 I 1 I 0 I 0 I 0 I 0 I 7 I 1 I 1500 F Grundldnge + Verstellweg = Gesamtlange 0
Pos. 1 2 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
DLZPVI 160 mit Abdeckprofil, Standardschlittenausfiihrung, mit Planetengetriebe, Verstellweg 1215 mm
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