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Linearsystemm ALLM 203, 204

LINEARMOTORANTRIEB

=1 LAUFROLLENFUHRUNG
(ks) SCHWERLAST
(k¢) HOHE TRAGFAHIGKEIT
¢ LINEARMOTOR

Funktion:

Der Fuhrungskorper besteht aus einem Aluminiumprofil mit oben, auf dem Profil angebrachten, geharteten Stahlwellen. Auf dem Fuhrungskorper
bewegt sich der Fiihrungsschlitten mit einliegenden, spielfrei einstellbaren Linearkugellagern. Die Linearmotorachse basiert auf dem Prinzip eines
linearen Synchronmotors. Das Sekundérteil wird mit Permanentmagneten bestiickt und dient als Stator. Das Primérteil als Laufer hat eine Drehstrom-
wicklung. Die magnetische Anziehung fihrt auch im stromlosen Zustand des Motors zu einer Kraftwirkung zwischen Priméar- und Sekundarteil, die
als mechanische Vorspannung fir die Lagerung genutzt werden kann. Mehrere Fiihrungsschlitten (Primérteile) sind auf einem Fihrungsprofil unab-
hdngig voneinander verfahrbar. Alternativ kdnnen Linearmotore verschiedener Hersteller eingesetzt werden. Sehr lange Ausfiihrungen mit langen
Verfahrwegen und seitliche Einbaulagen sind méglich. Freitragend auch ohne zusétzliche Unterkonstruktion.

Einbaulage: Beliebig, max. Ldnge aus einem Stlick 5.000 mm.

Fithrungsschlittenanschluss: Gewindebohrungen

Befestigung: Uber T-Nuten und Montagesétze.

Schlittenlagerung: StandardmaBig ist der Schlitten auf acht Laufrollen gelagert, die nachgestellt und gewartet werden kénnen. Bei
Verlangerung des Schlittens kann die Anzahl der Laufrollen erhdht werden. Wiederholgenauigkeit + 0,05mm.

Lasten und Lastmomente Baugrof3e ALLM 203 ALLM 204
Belastung statisch dynam. statisch dynam.
in F (N) 23000 18400 30000 24000
F (N) 11000 8800 16250 13000
M _(Nm) 1200 950 1870 1500
M. (Nm) Motor 1 3060 2450 5000 4000
M (Nm) Motor 1 6250 5100 9500 7600
M, (Nm) Motor 2 4010 3210 6520 5220
M (Nm) Motor 2 8340 6670 12180 9750
Fiir die Summe aller Krdfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy Fz Mx My Mz
— + + + + <1
Tabellenwert FYayn FZgyn MX gy MY gyn Mz,
Verschiebekraft stromlos
N 35 45
Bewegte Masse (kg) ohne Motor 43 48 55 62
Verfahrgeschwindigkeit
MotorgroBe / Gewicht (kg) 1/17.2 2/255 1/17.2 2/255
max. (m/s) 8 8 8 8
Motorschubkraft Fx fir
Kontinuierlich (N) 2600 3900 2600 3900
Max. (N) 4000 6010 4000 6010
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm?* 226x107 298x107
| mm?* 8,75x107 10,22 x 107
E-Modul N/mm? 70000 70000

Durchbiegung: L
* F

fo_FxU P

Ex1+192 57
f = Durchbiegung (mm)
F = Belastung N)
L = freie Lange (mm)
E = Elastizitatsmodul 70000 (N /mm?)
\

= Tragheitsmoment (mm?)

Fiir Laufrollenlebensdauerberechnung benutzen Sie unsere Homepage.
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Dimensionen (mm)
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Bei Verldngerung der Schlittenldnge erhoht sich die Grundlange um die Verldngerung.
Grund- N Grund- Gewicht
BaugroBle langeL A B Cx |[Cy | D F H K M1 o (o} P R S T gewicht
. fiir . pro 100 mm
MotorgroRe MotorgroBe
ALLM 203 865 432 88 200 | 97 | 260 | 1396 180,5 2006 | M12 | M16 60 20 96 30 57 110 56 kg
ALLM 204 925 480 | 1025 | 200 | 97 | 270 1396 180,5 2176 M12 | M16 60 20 96 30 57 136 6,5 kg
Schlitten Q . H1 H2 H3 H4
. .. MotorgréBe
Fiihrungswellengrole:
(3) @=30 (4) @=40 ALLM 203 745 565 665 252 352

I_T_l Fithrungsprofilausfiihrung:
(0) Standard (2) Wellen und Schrauben korrosionsgeschitzt
(4) erweiterte korrosionsgeschitzte Ausfihrung (abhangig von verfligbaren Komponenten)

L-T_I MeBsystem:

(1) Mel3system LE100 5V (2) MeRsystem LET00 10,5-30V (3) Hallsensor
Auflésung 0.05 mm Auflésung 0.05 mm
MotorgroBe:

(0) Motorgrof3e 1
(2) ohne Motor, fir MotorgréBe 1

|ALLM 20| 3 | 0 | 0 | 1 | 0 | 0 | 0 | 0 | 2000 If Grundlange + Verstellweg = Gesamtlange
Pos. 12 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
ALLM?203, Fihrungswellen 30mm, Standardftihrungsprofil, MeRsystem LE100 5V, MotorgroRel, Verstellweg 1135 mm

(4) Mel3system

kundenseitig beigestellt
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