
Puissants outils logiciels pour la programmation, la simulation 
de l’application et l’intégration de systèmes de vision

Boîtier en aluminium moulé non peint

Trois cycles "Prise et Dépose" par seconde

Haute vitesse et haute précision
Faible encombrement du poste de travail

RH-3SDHR/3SQHR
Robot industriel

Informations produit

Faible encombrement grâce au montage au plafond

EBG 220-FR
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Les robots SCARA RH-3SDHR et RH-3SQHR 
de Mitsubishi se distinguent particulière-
ment pour les applications à haute vitesse. 
Des durées de cycle extrêmement courtes 
allant jusqu'à 0,32 secondes pour le test 12" 
les caractérisent.

Grâce à sa forme spéciale et à son montage 
au plafond au dessus de l'application, il n'oc-
cupe pas d'espace précieux dans la zone de 
travail afin de maintenir les cellules de travail 
encore plus compactes. Sa zone de travail 
comprend un cylindre d'un diamètre de 
700 mm et de 150 mm de hauteur. À l'inté-
rieur de cette zone, il peut atteindre chaque 
point avec une reproductibilité de ±0,01 mm 
– et le tout avec un poids maximum de 3 kg.

Tri rapide
Si le robot est fixé au-dessus d'un convoyeur, 
il peut prendre directement les pièces pen-
dant le transport puis les poser dans la 
bonne position. Il nécessite uniquement un 
codeur pour détecter la vitesse du convoyeur 
et un système de visionnage pour la détec-
tion des objets.

Compact et 
rentable
Sa taille compacte pour une utilisation 
optimale de la zone de travail permet une 
fixation relativement simple comparée à un 
robot Spider.

Une parfaite 
intégration
La série de robots RH-3S s'intègre égale-
ment parfaitement dans le système SQ 
(RH-3SQHR). Cela signifie que la commande 
du robot est placée sur un châssis en tant 
que module de la plateforme iQ. La com-
mande du robot accède directement à tous 
les modules de la plateforme iQ mettant à 
disposition presque toutes les interfaces 
possibles. Une parfaite intégration dont seul 
Mitsubishi Electric a le secret. 

Puissant 
et compact

Montage au plafond compact pour les emplacements étroits.

Zone de travail du RH-3SDHR/3SQHR. 

Introduction du flexible dans le bras et par une broche.

Introduction du flexible 
à l'intérieur de l'arbre
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Intégration 
simple du système
Les robots RH-3SDHR et RH-3SQHR se com-
binent aisément avec un grand nombre de 
composants d'automatisme. Le contrôleur 
du robot communique ainsi avec un pupitre 
opérateur GOT via Ethernet afin de configu-
rer facilement plusieurs champs de com-
mande depuis un seul GOT : une réduction 
de la durée de conception et des coûts du 
système. L'interface SSCNET III dont le robot 
est équipé en série, permet de commander 
jusqu'à 8 servoaxes MR-J3-B via un câble 
à fibres optiques antiparasites. Les deux 
entrées pour codeur du contrôleur facili-
tent la synchronisation avec des bandes 
transporteuses ou tout autre élément en 
mouvement.

Des utilitaires de 
programmation 
performants
Les robots RH-3SDHR et RH-3SQHR profitent 
d'une large gamme d'utilitaires de program-
mation destinés à la conception de systèmes 
et à l'exécution des tests. Ils vous économi-
sent un temps précieux lors de la création 
de routines de travail. Le logiciel multilingue 
RT Toolbox 2 est l'utilitaire de programma-
tion standard pour le système robotisé. Il sert 
au test et à la simulation des cycles de travail 
en vue de les optimiser.

Les logiciels MELFA-Works permettent de 
représenter et de simuler en 3D le robot 
et la cellule de travail dans le logiciel CAD 
SolidWorks afin de tester la séquence de 
programme du robot.

Si vous devez détecter la position exacte 
des pièces statique et motrices à l'aide d'une 
caméra Cognex, le logiciel MELFA Vision est 
l'utilitaire dont vous avez besoin. L'ajuste-
ment de la caméra avec le robot ne prend 
que quelques minutes.

Les utilitaires de programmation performants rédui-

sent considérablement le temps passé à la planifica-

tion et à la configuration.

Rayon d'action et dimensions

Interfaces standard pour la commande du robot.
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Version 
standard Version confort

Robots
RH-3SDHR/
RH-3SQHR

Pupitres opérateurs et de programmation en optionInstallation côté client

PC

UC du robot lors 
de l'utilisation du 
système SQ

Toutes les dimensions en mm
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Rayon d'action du 
centre de l'axe J4

Surface 
d'installation

A

Axe J1

Axe J2

Point neutre du robot Filetage auxiliaire 4-M8

Perçage de 
montage 4-9 

Filetage 2-M12 
pour la suspension

Rayon d'action de l'axe J2

Rayon d'action de l'axe J1

Rayon d'action de 
l'axe J4 : ±720°

Rayon d'action de 
l'axe J3 : 0 à 150 mm
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Caractéristiques techniques ///

Robot RH-3SQHR3515/3SDHR3515

Montage Montage au plafond

Nombre d'axes 4

Construction Bras articulé horizontal (SCARA)

Système d'entraînement Servomoteur CA

Détection de la position Codeur absolu

Freins Axes J1, J2, J4 : sans frein
Axe J3 : avec freins

Longueur du bras
Bras 1 175 mm

Bras 2 175 mm

Zone de l'axe Z 150 mm

Zone de travail maxi
(bras 1 + bras 2) 350 mm

Vitesse maximale

Axe J1 672 degrés/s

Axe J2 708 degrés/s

Axe J3 (Z) 1500 mm/s

Axe J4 (θ) 3146 degrés/s

Vitesse maximale 6267 mm/s

Durée du cycle (pour une charge d'1 kg) 0,32 s

Force de levage
Valeur nominale 1 kg

Maximal 3 kg

Reproductibilité

Direction X, Y ±0,01 mm

Axe J3 (Z) ±0,01 mm

Axe J4 (θ) ±0,01 degré

Température de travail (°C) 0–40 °C

Poids (kg) 24 kg

Câblage de l'outil
8 entrées (au niveau de la pince)/

0 sortie, 8 câbles libres
(8 sorties en option)

Flexible pneumatique pour l'outil Primaire :  6x2 
(secondaire, option:  4x8)

Degré de protection IP20

Commande compatible CR2QA/CR2DA

Contrôleur CR2QA/CR2DA

Langage de programmation MELFA-BASIC V

Mode d’apprentissage des positions Teaching, saisie manuelle des 
données (MDI)

Arrêt/ 
marche
externe

Entrées/sorties générales Jusqu'à 256

Entrées/sorties spéciales Personnalisé

Entrées de signalisation pour l'état de la 
pince 4 entrées

Arrêt d'urgence externe 2 (redondant)

Contact NO pour la porte 2 (redondant)

Touche de validation 2

Nombre d'axes auxiliaires 8 �

Interfaces

RS-232 1 �

Ethernet 1 �

USB 1 �

Axe supplémentaire 8 � �

Codeur pour le suivi du convoyeur 2 �

Logement d'extension 3 �

Alimen-
tation

Tensions d'alimentation monoph. 200–230 V CA ± 10 % 
(180–253 V)

Consommation kVA 2,0

Fréquence Hz 50/60

Température ambiante °C 0–40

Performance Level (PL) d

Classe pour chambre stérile ISO 7

Dimensions (LxHxP)  mm 467x400x200

Poids kg 21

Boîtier/degré de protection Boîtier fermé pour 
montage au plafond/IP20

� 2 axes avec interpolation linéaire
� uniquement avec le contrôleur CR2DA
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Tél: +359 (0)2 / 817 6044
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