®

perfect in sensors.

magnetostrictifs, linéaires
Capteurs de position

compact = sans contact = sans usure

série POSICHRON?®
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L’entreprise et les produits

ASM|

ASM est une entreprise leader mondialement reconnue dans le
développement et la fabrication de capteurs de position linéaires et
angulaires. Les capteurs de position ASM sont insérés dans tout type
d’applications ou une automatisation, un ajustage ou un contréle de
mouvements mécaniques est nécessaire.

Des technologies innovantes en réponse a vos besoins
métrologiques

Notre palette de produits comprend quatre technologies distinctes pour
la réalisation de mesures de position linéaires et angulaires. Fort d’'une
expérience de plus de 33 années dans le domaine des capteurs de
position, nous proposons des solutions innovantes aux applications les plus
exigeantes.

La qualité et la fiabilité des produits ASM

La qualité et la précision de nos produits garantissent un fonctionnement
qualitativement irréprochable. Un travail continu de recherche et de
développement ainsi qu’un programme de gestion qualité certifi¢ DIN EN
ISO 9001:2008 assurent des standards d’un trés haut niveau.

ASM - Votre partenaire mondial pour les capteurs de position

Grace a nos bureaux commerciaux, nos filiales et un réseau de plus de 50
partenaires, nous sommes présents dans le monde entier et garantissons
ainsi non seulement la proximité a nos clients mais aussi une rapide
disponibilité de nos produits.

La gamme de produits

® POSIWIRE® Capteurs de position a cable

® POSITAPE® Capteurs de position a bande

H POSICHRON® Capteurs de position magnétostrictifs
B POSIMAG® Régles magnétiques

® POSIROT® Capteurs angulaires magnétiques
® POSITILT® Inclinométres magnétiques

B PRODIS® Afficheurs digitaux

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35



Tableau de sélection pour
POSICHRON® - Capteurs de position

Modéle
Critéres de
sélection
PCQA22 PCQA24 PCRP21 PCRP32
Etendue de mesure
100 ... 5750 mm ° ) [ [
Sorties analogiques”
0..10V
05...10V o . . o
05..45V
4..20 mA
Sorties digitales
SSI o ° ) °
CANopen ° ) ) °
CAN SAE J1939 ° ) )
Indice de protection
Standard 1P64 IP67 P64 1P68/IP69K
optional - IP67/1IP69K* - -
Type de boitier
carré rond

@

3

" =1 ou 2 aimants de position;
Position et vitesse;
Paramétrable (PMU)

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



PCFP23 PCFP24 PCFP25 PCST24 PCST25 PCST27

) [ ° ° [ °
) ) ° ) ° )
) ) ) ) ° )
) ) ) ) ) )
° [ ° )
IP64 IP67 IP64 IP67 P67 IP68/IP69K
- IP67/IP69K* P67 IP67/IP69K* IP67/1IP69K -
plat tige

* = avec connecteur IP67/IP69K

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON® - Capteurs de position
Vue d’ensemble des sorties analogiques

ASM|

Aimant
1 | i
Analogique 1 ou 2 voies 100% : :
:cgal
osition cro'S
U1 0..10V/10..0V gigna\ 92 °
U2 0,5..10V/10...0,5V 0% A i
us 05..45V/45..05V 4009 1 :
Signa/
" 4..20mA/20..4mA Positia,
deCI‘OISSant
0% y
100%

Mesure de vitesse
signal croissant avec connaissance de la direction

0%

tzv [m/s] 0 [m/s] +v [m/s]
100%

Mesure de vitesse
signal centré sans connaissance de la direction

00

Ev [m/s] 0 [m/s] +v [m/s]

n KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr
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POSICHRON® - Capteurs

de position

[Asm]

POSICHRON?® -
Principe de fonctionnement

POSICHRON® est un systeme de mesure de
position absolu, sans contact et sans usure.
Extrémement robuste, ce principe de mesure
peut étre utilisé dans des conditions extrémes
pour lesquelles il n’est possible d’avoir recours a
d’autres technologies. La gamme POSICHRON®
se décline sous différentes formes — tiges, pro-
filés tels que les profilés ultraplats — de maniére
a s’adapter aux conditions de montage les plus
diverses.

Le systéme de mesure linéaire POSICHRON®
est constitué d’'un guide d’'ondes magnétostrictif
et d’'un aimant mobile pour définir une position
de mesure.

Le principe de mesure utilisé par les capteurs de
position POSICHRON® repose sur deux effets
physiques: I'effet Wiedemann et I'effet Villari.
Pour créer l'effet Wiedemann, une impulsion
de courant est envoyée au travers du guide
d’ondes du capteur de position POSICHRON®.
Cette impulsion génére un champ magnétique
circulaire qui s’étend a la vitesse de la lumiére
autour du guide d’ondes.

Lorsque ce champ magnétique circulaire cou-
pe le champ magnétique de I'aimant de positi-
on dans le sens de la longueur, une onde de
densité mécano-élastique torsionnelle se crée
par magnétostriction a lintersection des deux
champs magnétiques. Cette onde se propa-
ge dans le guide d’ondes avec une vitesse de
I'ordre de 2800 m/s.

L’extrémité du capteur de position POSICHRON®
contient un systéme de détection qui repére
I'arrivée de I'onde. La détection repose sur I'effet
magnéto-élastique Villari. Afin de connaitre la
distance qui sépare le détecteur de I'aimant mo-
bile du capteur, I'électronique intégrée mesure
le décalage dans le temps entre I'impulsion de
courant électrique initiale et I'impulsion de ten-
sion générée par I'effet Villari dans la bobine du
détecteur (principe « time of flight »).

La différence peut étre convertie en signaux

analogiques ou numériques selon des méthodes
traditionnelles de traitement du signal.

Fax +33 3 88 48 06 23

Tel. +33 3 88 49 25 35



POSICHRON® ®
PCQA22 Y AN =] M]

Profilé carré avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position

¢ Indice de protection IP64

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

e Aimant de position avec ou sans guidage

* Montable sur trois faces

e Sortie analogique

i/|[E
| Vg

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP64 (avec connecteur confectionné)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Connecteur M12, 8 poles / Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCQA22| — _ _ _ —
PCQA22 & D D D D D
1 voie Modeéle

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie0... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

U2 = Sortie 0,5... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ...4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables
Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique
M12 = Connecteur M12, 8 poles
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Référence commande des brides de fixation (voir page 20) PCQA-BFS1

n KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com




POSICHRON® ®
PCQA22 ASM

Profilé carré avec sortie analogique

Référence commande _ D _ D _ D _ D _ D _ D

PCQA22

2 voies,
configurable

Modéle ‘

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)

DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant

P2D = Aimant de position 2, décroissant T

DA = Différence aimant 1/2, croissant

DD = Différence aimant 1/2, décroissant

VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin

-1,5m/s 0 +1,5 m/s

Sortie U2: 05V 5,25V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA

VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VAXx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin

-1,5m/s 0 +1,5 m/s

Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA

Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

M12 = Connecteur M12, 8 pbles

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

1. Exemple de commande: PCQA22 - 1000 - i1 - P1A - P2D - L10 - M12
Profilé carré, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties courant 4 ... 20 mA (I1)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)

Voie 2: aimant de position 2, signal décroissant (P2D)

2. Exemple de commande: PCQA22 - 1000 - U2 - P1A -VZ1.0 - L10 - M12
Profilé carré, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties tension 0,5 ... 10 V (U2)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)

Voie 2: vitesse aimant 1, -1 m/s ... 1 m/s correspond a 0,5 ... 10 V (VZ1.0)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 21) PCMAG ...

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 82) KAB-...M-M12/8FIG-LITZE|

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH




POSICHRON®
PCQA22

Profilé carré avec sortie SSI

ASM|

Caractéristiques
techniques

Référence commande
PCQA22

Référence commande des brides de fixation (voir page 20)
Référence commande de I’'aimant de position (voir page 21)

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 82)

Etage de sortie

Résolution

Fréquence d’échantillonnage
Linéarité

Répétabilité

Matériaux du boitier
Indice de protection
Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

peanzz [ |- || 1 i

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

POSICHRON?® - Capteur de position

¢ Indice de protection IP64

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
e Mesure de position absolu

* Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

e Aimant de position avec ou sans guidage

* Montable sur trois faces

e Sortie série synchrone (SSl)

SSI

Série synchrone (SSI)

5,10, 20, 50, 100 uym

Jusqu’a 500 Hz, dépendant de I'E.M.

Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.
L02 = +0,02 % de 'E.M.

Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

+3 um

AlMgSi1 / Zn / V4A

IP64 (avec connecteur confectionné)

EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connecteur M12, 8 poles / Cable de 2 m

Voir spécifications des étages de sortie

=L J-L

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Résolution (en pym)

5/10/20/50/100

Etage de sortie

SSI = Sortie série synchrone
Code

G/D = Gray/Dual

Nombre de bits de données

24 /25
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

M12 = Connecteur M12, 8 pdles

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

| KAB-...M-M12/8F/G-LITZE |

Exemple de commande: PCQA22 - 1500 - 5 - SSI/G/24 - L10 - M12

KAT-POSICHRON-F-17

www.asm-sensor.fr
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POSICHRON® ®
PCQA22 Y AN =] M]

Profilé carré avec sortie CAN

POSICHRON?® - Capteur de position

¢ Indice de protection IP64
* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
e Mesure de position absolue
* Montage simple par brides de fixation
* Sans usure et sans maintenance
¢ Aimant de position avec ou sans guidage
* Montable sur trois faces
e Sortie CANopen ou
sortie CAN SAE J1939

A
CAN
Etage de sortie CANopen; CAN SAE J1939
Caractéristiques Résolution 50 um
techniques Fréquence d’échantillonnage Jusqu’'a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP64 (avec connecteur confectionné)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs
Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Connectique Connecteur M12, 5 péles

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande PCQA22| — D _ D _ D _ D

PCQA22

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

LO02 /LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

M12/CAN = Connecteur M12, 5 pbles

Référence commande des brides de fixation (voir page 20) PCQA-BFS1
Référence commande de I’'aimant de position (voir page 21) PCMAG ...

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 83) |KAB-...M-M12/5F/G-M12/5M/G - CAN |

Exemple de commande: PCQA22 - 1500 - CANOP - L10 - M12/CAN

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON® ®
PCQA22 ASM

Profilé carré

. ~ 39 [1.535]
Sortie cable Position de début Position de fin
PCMAG5 PCMAG5 261[1.024]
m—T
Il -?—
10,2 [0.402] I _ _(1}
[S—T g —G
— —Aa M
i & e ©) B
o -
©
H_ =@ O iy >
| |
u 46 [1.811] u
Longueur totale A = domaine de mesure + 140 [5.512] (ex. 240 [9.449]) fe———
Brides de fixation PCQA-BFS1 58 [2.283]
‘ w@} i | | ‘ (@ '
T | = = +12 [0.472]
—————— L2 2 o (¢}
0w +l
UL @ o
e & S
@ P
Domaine de mesure actif — + @
21 [0.827] 80 [3.150] e WD [RIET ) 63 [2.480] o
f O,
Cable: diamétre externe 5,2 mm +0,2 mm, section des brins 0,25 mm? ﬁ

Cétes en mm [pouces] Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Connecteur M12 Position de début Position de fin & I8
26 [1.024]
PCMAG5 PCMAG5 [ ‘ ]
[l _?_ I
10,2 [0.402] Il ‘
Ll 2 1 =
< o e
[ :l ::‘._) © ® § %
E: 3 ) =l 3
e e —— 0 | ks
i | i
T 1] U ooy U
Longueur totale A = domaine de mesure + 140 [5.512] (ex. 240 [9.449]) "m"
Brides de fixation PCQA-BFS1 _ + ]2‘&472]
o~ ~ o n
(@] + '_;_‘ «@] § o) ‘ o)
— ! ! — @ +
] | | T @ 2!
- I I - = (=}
- \ 11 - 2 e
(5 = ; L1 ol s f
(@) | "
Domaine de mesure actif
16 [0.630] 80 [3.150] (ex. 100 [3.937] ) 63 [2.480]
T bl il =1
Coétes en mm [pouces] Cotes données a titre indicatif.

Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.
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POSICHRON®

PCQA22

Profilé carré

ASM

Position de début

Avec aimant

PCMAG3

Position de fin

i
S|

PCMAG3 PCMAG3
28,3 [1.11]
B ==
| nGe
[T—— 1t c— -
)
o

o

hil

Longueur totale A = domaine de mesure + 140 [5.512] (ex. 240 [9.449])

Brides de fixation PCQA-BFS1

© ©

= ——————— g
oo dr=—F—=3:
[—: 1l 3

© 283 11.11]

Domaine de mesure actif
16 [0.630] 80 [3.150] (ex. 100 [3.937] ) 63 [2.480]
T

Cétes en mm [pouces]

Fax +33 3 88 48 06 23

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Tel. +33 3 88 49 25 35

58 [2.283]
64,5 [2.539]
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58 [2.283]
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POSICHRON® ®
PCQA24 Y AN =] M]

Profilé carré avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position

* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

e Aimant de position avec ou sans guidage

* Montable sur trois faces

e Sortie analogique

i/|[E
| Vg

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur

confectionné IP67/IP69K)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Connecteur M12, 8 poles / Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCQA24 | — - _ _ -
iy [peanza| | |-| |-[ |-[ |-| |
1 voie Modeéle

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie0... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

U2 = Sortie 0,5... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5...4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique
M12 = Connecteur M12, 8 poles
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Référence commande des brides de fixation (voir page 20) PCQA-BFS1

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com




POSICHRON® ®
PCQA24 ASM

Profilé carré avec sortie analogique

Référence commande _ D _ D _ D _ D _ D _ D

PCQA24

2 voies,
configurable

Modéle ‘

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)

DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant

P2D = Aimant de position 2, décroissant 2 aimants nécessaires

DA = Différence aimant 1/2, croissant

DD = Différence aimant 1/2, décroissant

VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin

-1,5m/s 0 +1,5 m/s

Sortie U2: 05V 525V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA

VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VAXx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin

-1,5m/s 0 +1,5 m/s

Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA

Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

M12 = Connecteur M12, 8 pbles

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

1. Exemple de commande: PCQA24 - 1000 - 11 - P1A -P2D - L10 - M12
Profilé carré, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties courant 4 ... 20 mA (I1)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)

Voie 2: aimant de position 2, signal décroissant (P2D)

2. Exemple de commande: PCQA24 - 1000 - U2 - P1A -VZ1.0 - L10 - M12
Profilé carré, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties tension 0,5 ... 10 V (U2)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)

Voie 2: vitesse aimant 1, -1 m/s ... 1 m/s correspond a 0,5 ... 10 V (VZ1.0)

Référence commande de I'aimant de position (voir page 21) PCMAG ...

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 82) KAB-...M-M12/8FIG-LITZE|

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON® ®
PCQA24 Y AN =] M]

Profilé carré avec sortie SSI

POSICHRON?® - Capteur de position

* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

e Aimant de position avec ou sans guidage

* Montable sur trois faces

e Sortie série synchrone (SSl)

—
SSI
0N ML 1N
Etage de sortie Série synchrone (SSI)
Caractéristiques Résolution 5, 10, 20, 50, 100 um
techniques Fréguence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = 0,10 % de I'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = £0,2 mm

Répétabilité +3 uym

Matériaux du boitier AIMgSi1 /Zn / V4AA

Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur

confectionné IP67/IP69K)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Connecteur M12, 8 pbles / Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCQA24| - | || || I / 1] ]
PCQA24

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande
Résolution (en pm)
5/10/20/50/100

Etage de sortie
SSI = Sortie série synchrone
Code

G/D = Gray/Dual
Nombre de bits de données
24 /25

Linéarité

LO2 /LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique
M12 = Connecteur M12, 8 pdles
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Référence commande des brides de fixation (voir page 20) PCQA-BFS1
Référence commande de I’'aimant de position (voir page 21) PCMAG ...

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 82) |KAB-...M-M12/8F/G-LITZE|

Exemple de commande: PCQA24 - 1500 - 10 - SSI/G/24 - L10 - M12

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®

PCQA24

Profilé carré avec sortie CAN

ASM|

POSICHRON?® - Capteur de position

* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
e Mesure de position absolue

* Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

¢ Aimant de position avec ou sans guidage

* Montable sur trois faces

Etage de sortie

Caractéristiques Résolution

techniques Fréquence d’échantillonnage
Linéarité
Répétabilité

Matériaux du boitier
Indice de protection

Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

Référence commande
PCQA24
Modéle

e Sortie CANopen ou
sortie CAN SAE J1939

CAN

CANopen; CAN SAE J1939

50 um

Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.

Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.
L02 = +£0,02 % de 'E.M.

Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

+3 um

AlMgSi1 / Zn / V4A

IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur
confectionné IP67/IP69K)

EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Connecteur M12, 5 poles

Voir spécifications des étages de sortie

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

LO2 /LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

M12/CAN = Connecteur M12, 5 pbles

Référence commande des brides de fixation (voir page 20)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 21)

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 83) | KAB-...M-M12/5F/G-M12/5M/G - CAN |

Exemple de commande: PCQA24 - 1000 - CANOP - L10 - M12/CAN

Fax +33 3 88 48 06 23

Tel. +33 3 88 49 25 35

ASM GmbH



POSICHRON® ®
PCQA24 ASM

Profilé carré

. ~ 39 [1.535]
Sortie cable Position de début Position de fin 26 11024]
PCMAG5 PCMAG5 I——-l'
r =
10,2 [0.402] |1 EF < 8
L 2 o
u = ISA )
S N EE
& N
L L 5 ® ®
D I.l.l 46 [1.811 U-l
Longueur totale A = domaine de mesure + 155 [6.102] (ex.255 [10.039]) ’_#.'
({Brides de fixation PCQA-BFS1 58 [2.283]
(©) i (©)
= ) \ (‘ .
‘ i = +12[0.472]
‘ ] ‘ I =@ = (@] o
| 1l * g
— oY
20,9 [0.823] O, S
85 [3.346] 70 [2.756] T
T T N
Domaine de mesure actif (ex. 100 [3.937])
Cable: Diameétre externe 5,2 mm +0,2 mm, section des brins 0,25 mm?
Coétes en mm [pouces] Cétes données a titre indicatif.

Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Position de début iti i
Connecteur M12 PCMAGS5 P°;Q&1%§"” _ 39 [1.535]
10,2 .402] 3 26 [1.024]
I o
I ;
L g 8
{ i O ©Q iz «
— g &
- N
Ve Ve B ® ®
T T |
Longueur totale A = domaine de mesure + 155 [6.102] (ex. 255 [10.039]) 46 11.811]
Brides de fixation PCQA-BFS1 58 [2.283]
(O
— +12 [.472)]
=) ——
L M % =
F 8 o | o
] ] v H
b N
©) ©) S,
15,95 [.628] @ ‘@ —
———t H
85 [3.346] 70 [2.756] N
Domaine de mesure actif (e.9.100 [3.937])
Coétes en mm [pouces] Cotes données a titre indicatif.

Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.
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POSICHRON?®
PCQA24
Profilé carré

ASM

. o=
Avec almant PCMAG3 Position de début Position de fin g E
PCMAG3 PCMAG3 @ | o
O | o~
283 [1.11] i
5 g S TyY——r—————1
n o
I e
r T —L—f= g b =
[ ‘ [ ] o i S
Il i e ! i L = 8 8
= — 9|
( i g © 9 g 9|2
Ch (asm) il - 8|3
€
e — 3 ® O,
T ”
46[1.811]
o 58 [2.283]
Longueur fotale A = domaine de mesure + 155 [6.102] (ex. 255[10.041])
PCQA-BFS1
Brides de fixation
| —
T O
&
——====1 -
—t= =] o
w5
| el
© 28,3[1.11] ©
15,95 [0.628] 85 [3.348] 70 [2.757]
T

Domaine de mesure actif
(ex. 100 [3.937])

Cbtes en mm [pouces]

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35

Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

ASM GmbH



POSICHRON®
PCQA
Accessoires de montage

ASM

Brides de fixation

A-A

PCQA-BFS1 S L
= = S| 8|DIN125-A4 —
< ™ S| ~ (3]
o <« —| —| Rondelle <
Iy Q| &|  isolante =
I )
\ 3 \
I O I
= / ||
@12 [.472]
DIN 912 - M4x16
R
= 46
By
=
/ Lamelle isolante —
Bl BN AN/ZN)
A T Y/ ? A
&
S
~
Brides de fixation P
58
Option -BFW Remarque: L'option -BFW ne peut étre commandée qu’avec un nouveau capteur et

Equerres de monta-

n’est pas accessible comme accessoire seul. Cette option n’est possible que pour des

ge pour PCQA22 et longueurs de capteur jusqu’a 1000 mm. Non compatible avec PCQA-BFS1.

PCQA24

Coétes en mm [pouces]

26,6 [1.047]

@25 [.984]

26,5 [1.043]

44[1.732]

Y
N

24,65 .97]

35[1.378]

17,5 [.689]

4xR2,75 [108]

42,5 [1.673]

51.197]

20 [.787)

51.197]

25 [.984)

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

. 2[079]

55 [2.165]

Exemple de commande: PCQA24 - 1000 - U2 - P1A - L10 - M12 - BFW

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr

france@asm-sensor.com



POSICHRON® ®
PCQA ASM |

Aimants
PCMAGS5 s
Aimant standard <&
6,5[.256] 26[1.024] v
&
vy
_ +12 [0.472]
@ <> //\( & 1
¥z / s [°°
o 9 +
2 3 o ‘
S
o,
39 [1.535] o
N
!' !'
| |
‘t ‘t
g
~
o
PCMAG3 .
Aimant guidé avec /
rotule de fixation < T ﬂ |
0
o & !
= R | ==
& |
|
| ———— T | ————|
gl | (@orrses) iméétrsésn.ﬂz]
= Mafe in mm [inch]
2 _ —
oo EE od | —F——
— 4{
7R 12 N711

Cétes en mm [pouces]

Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON® ®
PCFP23 AS M]

Profilé plat avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position avec une
hauteur de 12 mm et une largeur de 36 mm

¢ Indice de protection IP64

e Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm

e Mesure de position absolu

* Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

¢ Grande tolérance de guidage de I'laimant

e Sortie analogique

¢ Montage redondant par
combinaison de deux capteurs ﬁ ﬁ

| Vs

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP64 (avec connecteur confectionné)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Connecteur M8, 4 poles / Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCFP23 | — — — — _
Reféren [perp2s|—| |- |-[ |-[ |- ]
1 voie Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie 0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

us =Sortie 0,5...4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables

Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

M8 = Connecteur M8, 4 poles

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande
Référence commande des brides de fixation (voir page 39) | PCFP23-BF$S1 |

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®
PCFP23

Profilé plat avec sortie analogique

ASM

Référence commande
PCFP23

2 voies,
configurable

lperps || |- |- |-[ J-[]-L]

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)
DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant
P2D = Aimant de position 2, décroissant 9 eliEns Nieassiits
DA = Différence aimant 1/2, croissant
DD = Différence aimant 1/2, décroissant
VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 0,5V 525V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA
VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VAXx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

1. Exemple de commande: PCFP23 - 1000 - U2 - P1D - L10 - KAB2M
Profilé plat, étendue de mesure 1000 mm, 1 sortie tension 0,5 ... 10 V (U2)

Voie 1: aimant de position 1, signal décroissant (P1D)
Voie 2: non utilisé

2. Exemple de commande: PCFP23 - 1000 - U2 - P1A - VZ1.0 - L02 -KAB2M
Profilé plat, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties tension 0,5 ... 10 V (U2)

Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)

Voie 2: vitesse aimant 1, -1 m/s ... 1 m/s correspond a 0,5 ... 10 V (VZ1.0)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39)

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 83)

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35
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POSICHRON®
PCFP23

Profilé plat avec sortie SSI

ASM|

Caractéristiques
techniques

Référence commande
PCFP23

Référence commande des brides de fixation (voir page 39)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39)

Etage de sortie

Résolution

Fréquence d’échantillonnage
Linéarité

Répétabilité

Matériaux du boitier
Indice de protection
Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

fpores] [ [ ]-[ 1

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

POSICHRON® — Capteur de position avec une
hauteur de 12 mm et une largeur de 36 mm

¢ Indice de protection IP64

e Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
* Mesure de position absolu

¢ Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

¢ Grande tolérance de guidage de I'laimant

» Sortie série synchrone (SSl)

* Montage redondant par

combinaison de deux capteurs ﬁ

SSI

Série synchrone (SSI)

5,10, 20, 50, 100 uym

Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.

Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.
L02 = +0,02 % de 'E.M.

Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

+3 um

AIMgSi1/Zn / V4A

IP64 (avec connecteur confectionné)

EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Cable de 2 m

Voir spécifications des étages de sortie

=L J-L

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Résolution (en ym)

5/10/20/50/100

Etage de sortie

SSI = Sortie série synchrone
Code

G/D  =Gray/Dual

Nombre de bits de données

24 /25
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

| PCFP23-BFS1 |

Exemple de commande: PCFP23 - 2000 - 10 - SSI/G/24 - L02 - KAB2M

KAT-POSICHRON-F-17

www.asm-sensor.fr
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POSICHRON®
PCFP23

Profilé plat avec sortie CAN

ASM|

Caractéristiques
techniques

Référence commande
PCFP23

Etage de sortie

Résolution

Fréquence d’échantillonnage
Linéarité

Répétabilité

Matériaux du boitier
Indice de protection
Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

Modeéle

POSICHRON® — Capteur de position avec une
hauteur de 12 mm et une largeur de 36 mm

¢ Indice de protection IP64

e Etendue de mesure 0...100a0 ... 5750 mm

* Mesure de position absolu

¢ Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

¢ Grande tolérance de guidage de I'laimant

* Sortie CANopen ou
Sortie CAN SAE J1939

* Montage redondant par ﬁ
combinaison de deux capteurs

CAN

CANopen; CAN SAE J1939

50 ym

Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.

Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.
L02 = 0,02 % de 'E.M.

Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

+3 um

AIMgSi1/Zn / V4A

IP64 (avec connecteur confectionné)

EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Cable de 0,3 m avec connecteur M12 5 pdles

Voir spécifications des étages de sortie

perezs] - []-[]-[1-[]

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande
Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KABO0,3M-M12/CAN = Sortie cable de 0,3 m avec connecteur M12, 5 pbles

Référence commande des brides de fixation (voir page 39) | PCFP23-BFS1 |

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39) PCMAG ...

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 83) | KAB-...M-M12/5F/G-M12/5M/G - CAN |

Exemple de commande: PCFP23 - 1000 - CANOP - L10 - KAB0,3M-M12/CAN

Fax +33 3 88 48 06 23

Tel. +33 3 88 49 25 35

ASM GmbH



POSICHRON®
PCFP23
Profilé plat

ASM|

Sortie cable
Position de début Position de fin

39 [1.535]

26 [1.024]
_GF_

34 [1.339]

PCMAG5 PCMAGS
=2l =

% 12 [0.472]

o

10,2 [0.402] .

L

Longueur totale A = domaine de mesure + 150 [5.906] (ex. 250 [9.843])

Brides de fixation PCFP23-BFS1
(0] (@)

I

36 [1.417)]

I
\
|
Il

S

il
\
I
|
n Domaine de mesure actif -

11,25 [0.443] 80 [3.150] (ex. 100 [3.937] ) 70 [2.756]

Cable: Diameétre externe 5,2 mm 0,2 mm, section des brins 0,25 mm?

Cotes en mm [pouces]

Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Connecteur M8 Position de début Position de fin
PCMAG5 PCMAG5

T
10,2 [0.402] I
L

=112 [0.472]

0 =S =L
1] i

Longueur totale A = domaine de mesure + 150 [5.906] (ex. 250 [9.843])

o
)‘/ Brides de fixation PCFP23-BFS1

+

36 [1.417]

(@)

70 [2.756]

Domaine de mesure actif
(ex. 100 [3.937] )

|
@ L |

8,5 [0.335] 80 [3.150]
T

Cotes en mm [pouces]

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.
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9 [0.354]

39 [1.535]

26 [1.024
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34 [1.339]

29 [1.142

52 [2.047]
64 [2.520]

2£1[0.079 +0.039]

france@asm-sensor.com



POSICHRON®
PCFP23

Version redondante avec deux capteurs

ASM|

Agencement
horizontal

Agencement
vertical
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POSICHRON® ®
PCFP24 Y AN =] M]

Profilé plat avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position avec une
hauteur de 12 mm et une largeur de 43 mm

* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

e Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

¢ Grande tolérance de guidage de I'laimant

e Sortie analogique

i/|[E
| Vg

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur

confectionné IP67/IP69K)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Connecteur M8, 4 poles / Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCFP24 | — — — — _
Référen [perp2a|—| || |-[ |-[ |- |
1 voie Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie0... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10 V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

us = Sortie 0,5 ...4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables

Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

M8 = Connecteur M8, 4 poles

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande
Référence commande des brides de fixation (voir page 39) |PCFP24-BFS1 |

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON® ®
PCFP24 ASM

Profilé plat avec sortie analogique

Référence commande @ _ D _ D _ D _ D _ D _ D

PCFP24

2 voies,
configurable

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)
DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant
P2D = Aimant de position 2, décroissant P e ERS Mleseesfics
DA = Différence aimant 1/2, croissant
DD = Différence aimant 1/2, décroissant
VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 05V 525V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA
VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VAXx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

1. Exemple de commande: PCFP24 - 1000 - 11 - P1A - P2D - L02 - KAB2M
Profilé plat, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties courant 4 ... 20 mA (I1)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)
Voie 2: aimant de position 2, signal décroissant (P2D)

2. Exemple de commande: PCFP24 - 1000 - U2 - P1A - VZ1.0 - L02 - KAB2M
Profilé plat, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties tension 0,5 ... 10 V (U2)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)
Voie 2: vitesse aimant 1, -1 m/s ... 1 m/s correspond a 0,5 ... 10 V (VZ1.0)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39) PCMAG5
Référence commande du connecteur confectionné (voir page 83) |KAB-...M-M8/4FIG-LITZE|

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON®
PCFP24

Profilé plat avec sortie SSI

ASM|

Caractéristiques
techniques

Référence commande
PCFP24

Etage de sortie

Résolution

Fréquence d’échantillonnage
Linéarité

Répétabilité
Matériaux du boitier
Indice de protection

Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

poreae] [ [T 1

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

POSICHRON?® - Capteur de position avec une
hauteur de 12 mm et une largeur de 43 mm

* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

e Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Montage simple par brides de fixation

* Sans usure et sans maintenance

¢ Grande tolérance de guidage de I'laimant

e Sortie série synchrone (SSl)

SSI

Série synchrone (SSI)

5, 10, 20, 50, 100 um

Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.

Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de 'E.M.
L02 = +£0,02 % de 'E.M.

Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

+3 um

AIMgSi1/Zn / V4A

IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur
confectionné IP67/IP69K)

EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Cablede2m

Voir spécifications des étages de sortie

-1

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Résolution (en pm)

5/10/20/50/100

Etage de sortie

SSI = Sortie série synchrone
Code

G/D  =Gray/Dual

Nombre de bits de données

24 /25
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

| PCFP24-BFS1 |

Référence commande des brides de fixation (voir page 39)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39)

Exemple de commande: PCFP24 - 2000 - 5 - SSI/G/24 - L02 - KAB2M

KAT-POSICHRON-F-17

www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON® ®
PCFP23 AS M]

Profilé plat avec sortie CAN

POSICHRON?® - Capteur de position avec une
hauteur de 12 mm et une largeur de 43 mm

* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K
e Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
e Mesure de position absolu
* Montage simple par brides de fixation
* Sans usure et sans maintenance
¢ Grande tolérance de guidage de I'laimant
e Sortie CANopen ou
Sortie CAN SAE J1939

¢ Montage redondant par ﬁ
combinaison de deux capteurs —
CAN
Etage de sortie CANopen; CAN SAE J1939
Caractéristiques Résolution 50 um
techniques Fréguence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur
confectionné IP67/IP69K)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Cable de 0,3 m avec connecteur M12 5 poles

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande PCFP24 | — — D _ D _ D

PCFP24

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

L0O2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

KABO0,3M-M12/CAN = Sortie cable de 0,3 m avec connecteur M12, 5 pbles

Référence commande des brides de fixation (voir page 39) | PCFP24-BFS1 |

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39) PCMAG5

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 83) | KAB-...M-M12/5F/G-M12/5M/G - CAN |

Exemple de commande: PCFP24 - 1000 - CANOP - L10 - KAB0,3M-M12/CAN

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON®

PCFP24
Profilé plat

ASM|

Connecteur M8

Position de début Position de fin
PCMAG5 PCMAG5

| i
10,2 0.402] I
Ly

12 [0.472]

13[0.512]

39 [1.535)

26 [1.024)

ofH

=

Longueur totale A = domaine de mesure + 165 [6.496] (ex. 265 [10.433])

Brides de fixation PCFP24-BFS1

43[1.693]

11,5 [0.453
T

o

Domaine de mesure actif

i
H

90 [3.543] (ex. 100 [3.937] )

Cotes en mm [pouces]

Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Sortie cable

Position de début Position de fin
PCMAGS PCMAGS

E

12 [0.472]

34 [1.339]

29 [1.142

26 O d=2

59 [2.323]
71 [2.795)

I HEY=N

o
1o}
<
s}
+
o
N
<)
S}
+
o~

12,8 0.50]

39 [1.535]

26 [1.024

13[0.512]
_¢_

=(HiH

e
HM !
ﬂ%

Longueur totale A = domaine de mesure + 165 [6.496] (ex. 265 [10.433])

=

Brides de fixation PCFP24-BFS1
©

43[1.693]

14,9 [0.587]
T

s
I
U

90 [3.543]

Domaine de mesure actif

__(ex.100[3.937]) 75 [2.953]

—E=—F

Cable: Diamétre externe 5,2 mm +0,2 mm, section des brins 0,25 mm?

Cotes en mm [pouces]

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

KAT-POSICHRON-F-17

www.asm-sensor.fr
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POSICHRON® ®
PCFP24 ASM

Profilé plat
Option -BFW Remarque: L'option -BFW ne peut étre commandée qu’avec un nouveau capteur et
Equerres de n’est pas accessible comme accessoire seul. Cette option n’est possible que pour des
montage pour longueurs de capteur jusqu’a 1000 mm. Non compatible avec PCFP23-BFS1.
PCFP23
30,4 [1.197] 2[.079]
B |&
36[1.417] 5 55 [2.165]
= I % IT IT I
. %
41
EE
Cétes en mm [pouces] ‘d\ 11”7
Cotes données a titre indicatif. 5 77
Les plans d’encombrement spécifiques = 15 1591]
peuvent étre demandés a l'usine. 20 [787]
Exemple de commande: PCFP23 - 1000 - STSP - L02 - M8 - BFW
Option -BFW Remarque: L'option -BFW ne peut étre commandée qu’avec un nouveau capteur et n’est

pas accessible comme accessoire seul. Cette option n’est possible que pour des longueurs

Equerres de
de capteur jusqu’a 1000 mm. Non compatible avec PCFP23-BFS1.

montage pour
PCFP24

37,4 [1.472) __2[079]

5.8 [.228]

™

20 [.787]

\ T T ]
55 [2.165]

43 [1.693]

11,1 [437]

IT IT

5 P

§ 2,75[108/

7] §

~ ° N I E—| °

Cotes en mm [pouces] \ G
Cotes données a titre indicatif. o
Les plans d’encombrement spécifiques - [:984]

peuvent étre demandés a l'usine.

Exemple de commande: PCFP24 - 1000 - STSP - L02 - M8 - BFW

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH




POSICHRON® ®
PCFP25 AS M]

Profilé ultraplat avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position ultraplat

e Hauteur 8 mm et largeur 28 mm

* Indice de protection jusqu’a IP67

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

¢ Grande variété de montage

e Sortie analogique

| Vs

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP64 (IP67 en option)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Cablede2m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCFP25 | — _ _ _ —
PCFP25 D D D D D
1 voie Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie0... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10 V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables

Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande
Référence commande des brides de fixation (voir page 39) | PCFP25-BFS1 |

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®

PCFP25

Profilé ultraplat avec sortie analogique

ASM

Référence commande

PCFP25

2 voies,
configurable

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)
DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant
P2D = Aimant de position 2, décroissant T ——
DA = Différence aimant 1/2, croissant
DD = Différence aimant 1/2, décroissant
VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 0,5V 525V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA

VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)

VAXx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s

Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA
Linéarité

Lperpas || |- |- |-[ J-[]-L]

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

1. Exemple de commande: PCFP25 - 1000 - U2 - P1D - L10 - KAB2M

Profilé plat, étendue de mesure 1000 mm, 1 sortie tension 0,5 ... 10 V (U2)
Voie 1: aimant de position 1, signal décroissant (P1D)
Voie 2: non utilisé

2. Exemple de commande: PCFP25 - 1000 - |11 - P1A - P2D - L02 - KAB2M

Profilé plat, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties courant 4 ... 20 mA (I1)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)
Voie 2: aimant de position 2, signal décroissant (P2D)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39)

Fax +33 3 88 48 06 23

Tel. +33 3 88 49 25 35

ASM GmbH



POSICHRON®
PCFP25
Profilé ultraplat avec sortie SSI

ASM|

POSICHRON?® - Capteur de position ultraplat

e Hauteur 8 mm et largeur 28 mm

¢ Indice de protection jusqu’a IP67

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

¢ Grande variété de montage

e Sortie série synchrone (SSl)

Caractéristiques
techniques

Référence commande PCFP25

Etage de sortie

Résolution

Fréquence d’échantillonnage
Linéarité

Répétabilité

Matériaux du boitier
Indice de protection
Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

poreas] [ ][ ][ 1

SSI

Série synchrone (SSI)

5,10, 20, 50, 100 uym

Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.

Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.
L02 = +0,02 % de 'E.M.

Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

+3 um

AlMgSi1 / Zn / V4A

IP64 (IP67 en option)

EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Cablede2m

Voir spécifications des étages de sortie

=L J-L

100 ... 5750 par pas de 10 mm
Autres longueurs sur demande

Résolution (en pm)

5/10/20/50/100

Etage de sortie
SSI = Sortie série synchrone
Code

G/D  =Gray/Dual
Nombre de bits de données

24 /25
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

| PCFP25-BFS1 |

Référence commande des brides de fixation (voir page 39)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39)

Exemple de commande: PCFP25 - 2000 - 10 - SSI/G/24 - L10 - KAB2M

KAT-POSICHRON-F-17
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POSICHRON®

PCFP25 ASM ]®

Profilé ultraplat avec sortie CAN

e Hauteur 8 mm et largeur 28 mm
¢ Indice de protection jusqu’a IP67
* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolu
* Sans usure et sans maintenance
¢ Grande variété de montage
e Sortie CANopen ou
Sortie CAN SAE J1939

POSICHRON?® - Capteur de position ultraplat

A
CAN
Etage de sortie CANopen; CAN SAE J1939
Caractéristiques Résolution 50 um
techniques Fréquence d’échantillonnage Jusqu’'a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +0,02 % de 'E.M.

Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm

LO2MM = 0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP64 (IP67 en option)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs
Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Connectique Cable de 0,3 m avec connecteur M12 5 poles
CEM, température Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande PCFP25 PCFP25 | — D . D _ D _ D

Modéle

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 par pas de 10 mm
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

KABO0,3M-M12/CAN = Sortie cable de 0,3 m avec connecteur M12, 5 pbles

Référence commande des brides de fixation (voir page 39) | PCFP25-BFS1 |
Référence commande de I’'aimant de position (voir page 39) PCMAG5

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 83) | KAB-...M-M12/5F/G-M12/5M/G - CAN |

Exemple de commande: PCFP25 - 2000 - CANOP - L10 - KAB0,3M-M12/CAN

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35

ASM GmbH



POSICHRON®
PCFP25
Profilé ultraplat

ASM
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Cotes en mm [pouces]

Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent
étre demandés a l'usine.
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POSICHRON®
PCFP

Accessoires de montage et aimants

Brides de fixation
PCFP23-BFS1 et
PCFP24-BFS1

PCMAG5
Aimant standard
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o
Brides de fixation P Cobtes données a titre indicatif.
G Les plans d’encombrement spécifiques
peuvent étre demandés a l'usine.
Modéle POSICHRON Céte B [mm] Cote C [mm]
Cotes pour BFS1 PCEP23 50 64
PCFP24 59 71

Brides de fixation
pour PCFP25

Fax +33 3 88 48 06 23

Brides de fixation PCFP25
DIN912-M4x 16
DIN 125 - A4
Rondelle isolante

. Lamelle isolante PCQA-BFS4
43

| © ©

55

Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH




POSICHRON® ®
PCRP21 AS M]

Profilé rond avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position

¢ Indice de protection IP64

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
e Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

¢ Grande tolérance de guidage de I'laimant

e Sortie analogique

| Vs

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP64 (avec connecteur confectionné)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Connecteur M12, 8 pdles / Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCRP21 | — _ _ _ —
PCRP21 D D D D D
1 voie Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie0... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10 V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables

Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

M12 = Connecteur M12, 8 poles

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande
Référence commande des brides de fixation (voir page 51) | PCRP21-BFS4 |

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®
PCRP21
Profilé rond avec sortie analogique

ASM

Référence commande

(pere2t || |- |- |-[ J-[]-L]

PCRP21

2 voies,
configurable

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)

DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant

P2D = A|.mant de pgsmon 2, decr.0|ssant % efirETE EEeEes
DA = Différence aimant 1/2, croissant

DD = Différence aimant 1/2, décroissant

VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)

VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s

Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin

-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 0,5V 525V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA

VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VAXx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s

Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin

-1,5 m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA
Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

M12 = Connecteur M12, 8 poles
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

1. Exemple de commande: PCRP21 - 1000 - U2 - P1D - L10 - M12
Profilé rond, étendue de mesure 1000 mm, 1 sortie tension 0,5 ... 10 V (U2)

Voie 1: aimant de position 1, signal décroissant (P1D)
Voie 2: non utilisé

2. Exemple de commande: PCRP21 - 1000 - 11 - P1A - P2D - L10 - M12
Profilé rond, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties courant 4 ... 20 mA (I1)

Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)
Voie 2: aimant de position 2, signal décroissant (P2D)

Référence commande de I'aimant de position (voir page 51)

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 82)

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35
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POSICHRON®
PCRP21

Profilé rond avec sortie SSI

ASM|

Caractéristiques
techniques

Référence commande
PCRP21

Référence commande des brides de fixation (voir page 51)
Référence commande de I’'aimant de position (voir page 51)

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 82)

Etage de sortie

Résolution

Fréquence d’échantillonnage
Linéarité

Répétabilité

Matériaux du boitier
Indice de protection
Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

PCRP21 || |- |-| I I

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

POSICHRON® — Capteur de position

* Indice de protection IP64

e Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

¢ Sans usure et sans maintenance

¢ Grande tolérance de guidage de I’'aimant

* Sortie série synchrone (SSl)

SSI

Série synchrone (SSI)

5,10, 20, 50, 100 ym

Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.

Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de 'E.M.
L02 = +0,02 % de 'E.M.

Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

+3 um

AlMgSi1 / Zn / V4A

IP64 (avec connecteur confectionné)

EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connecteur M12, 8 pbles / Cable de 2 m

Voir spécifications des étages de sortie

=L J-L

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande
Résolution (en pm)

5/10/20/50/100

Etage de sortie

SSI = Sortie série synchrone
Code

G/D  =Gray/Dual

Nombre de bits de données

24 /25
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

M12 = Connecteur M12, 8 pdles

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

|PCRP21-BFS4|

| KAB-...M-M12/8F/G-LITZE |

Exemple de commande: PCRP21 - 2000 - 5 - SSI/G/24 - L10 - M12

KAT-POSICHRON-F-17

www.asm-sensor.fr

france@asm-sensor.com



POSICHRON® ®
PCRP21 AS M]

Profilé rond avec sortie CAN

POSICHRON?® - Capteur de position

¢ Indice de protection IP64
* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
e Mesure de position absolue
* Sans usure et sans maintenance
¢ Grande tolérance de guidage de I'laimant
¢ Sortie CANopen ou
Sortie CAN SAE J1939

A
CAN
Etage de sortie CANopen; CAN SAE J1939
Caractéristiques Résolution 50 um
techniques Fréguence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +£0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier AlMgSi1 / Zn / V4A

Indice de protection IP64 (avec connecteur confectionné)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs
Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Connectique Connecteur M12, 5 poles

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande PCRP21| — D _ D _ D _ D

PCQA22

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

LO02 /LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

M12/CAN = Connecteur M12, 5 pbles

Référence commande des brides de fixation (voir page 51) |PCRP21-BFS4|

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 51) PCMAG ...

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 83)| KAB-...M-M12/5F/G-M12/5M/G - CAN|

Exemple de commande: PCRP21 - 1500 - CANOP - L10 - M12/CAN

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON® ®
PCRP21 ASM

Profilé rond
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POSICHRON?®
PCRP21
Profilé rond

Avec aimant
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POSICHRON® ®
PCRP32 AS M]

Profilé rond avec sortie analogique

POSICHRON® — Capteur de position avec tube
de protection en acier inoxydable

¢ Indice de protection IP68/69K

¢ Immersion permanente jusqu’a 15 bar

e Etendue de mesure 0...100a0 ... 5750 mm
* Mesure de position absolue

e Sans usure et sans maintenance

¢ Résistant a I’eau de mer

e Sortie analogique

| Ve

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier Acier inox 1.4404

Indice de protection IP68/69K (immersion permanente jusqu’a 15 bar)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCRP32| — — — — _
Referen [pore3z| | |-| |-[ |-[ |-| |
1 voie Modéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie 0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables

Linéarité

LO02 /LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande
Référence commande de I’'aimant de position (voir page 51)

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®

PCRP32

Profilé rond avec sortie analogique

ASM

Référence commande _ D _ D _ D _ D _ D _ D

PCRP32
2 voies,
configurable

Modéle ‘

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)
DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant

P2D = Aimant de position 2, décroissant 2 aimants nécessaires

DA = Différence aimant 1/2, croissant

DD = Différence aimant 1/2, décroissant

VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin

-1,5m/s 0 +1,5 m/s

Sortie U2: 0,5V 525V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA

VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)

VAx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s

Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5 m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

1.

Exemple de commande: PCRP32 - 1000 - U2 - P1D - L02 - KAB2M
Profilé rond, étendue de mesure 1000 mm, 1 sortie tension 0,5 ... 10 V (U2)
Voie 1: aimant de position 1, signal décroissant (P1D)
Voie 2: non utilisé

2. Exemple de commande: PCRP32 - 1000 - 11 - P1A - P2D - L02 - KAB2M

Profilé rond, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties courant 4 ... 20 mA (I1)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)
Voie 2: aimant de position 2, signal décroissant (P2D)

Fax +33 3 88 48 06 23

Tel. +33 3 88 49 25 35



POSICHRON® ®
PCRP32 AS M]

Profilé rond avec sortie SSI

POSICHRON® — Capteur de position avec tube
de protection en acier inoxydable

¢ Indice de protection IP68/69K

¢ Immersion permanente jusqu’a 15 bar

e Etendue de mesure 0...100a0 ... 5750 mm
* Mesure de position absolue

e Sans usure et sans maintenance

¢ Résistant a I’eau de mer

» Sortie série synchrone (SSl)

—
SSI
0N ML 1N
Etage de sortie Série synchrone (SSI)
Caractéristiques Résolution 5, 10, 20, 50, 100 uym
techniques Fréguence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = 0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier Acier inox 1.4404

Indice de protection IP68/69K (immersion permanente jusqu’a 15 bar)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Cablede 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCRP32 | — _ i / / i _
PCRP32 D ‘ ‘ D D

Modeéle

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Résolution (en pm)

5/10/20/50/ 100

Etage de sortie

SSi = Sortie série synchrone

Code

G/D  =Gray/Dual

Nombre de bits de données

2425

Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande
Référence commande de I’'aimant de position (voir page 51)

Exemple de commande: PCRP32 - 2000 - 5 - SSI/G/24 - L02 - KAB2M

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®
PCRP32

Profilé rond avec sortie CAN

ASM|

Caractéristiques
techniques

Référence commande
PCRP32

Etage de sortie

POSICHRON?® - Capteur de position avec tube
de protection en acier inoxydable

¢ Indice de protection IP68/69K
¢ Immersion permanente jusqu’a 15 bar
e Etendue de mesure 0...100a0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue
e Sans usure et sans maintenance
¢ Résistant a I’eau de mer
e Sortie CANopen ou
Sortie CAN SAE J1939

CAN

CANopen; CAN SAE J1939

Résolution 50 ym
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = +£0,10 % de 'E.M.
L02 = +0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm
Répétabilité +3 um

Matériaux du boitier
Indice de protection
Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

Modeéle

Acier inox 1.4404

IP68/69K (immersion permanente jusqu’a 15 bar)
EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Cablede 2 m

Voir spécifications des étages de sortie

[peesa) - [1-[-[1-[]

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen
CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

L02 /LO2MM / L10 (for definition see "Specifications" above)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 51) PCMAGS5

Exemple de commande: PCRP32 - 2000 - CANOP - L10 - KAB2M

Fax +33 3 88 48 06 23

Tel. +33 3 88 49 25 35



POSICHRON®
ASM

PCRP32
Profilé rond

Sortie cable
39 [1.535]
position de début position de fin = ) 02
6 [1.024
PCMAGS5 PCMAG5 e [ ]
| 5
1| 10,2 [0.402] Il 8 _
(@) —
L : 5
:E - —- - —-—- S Q
Longueur totale A = domaine de mesure + 155 [6.102] (ex. 255 [10.039])
™) N &
] | ] | Q
| | Z
CH{f—f—— - —-— R 2y
| I f
I I 9.
L ) ] LJ -
Domaine de mesure actif +
85 [3.346] L (ex. 100 [3.937]) 70 [2.756] (5
= I~

Coétes en mm [pouces]

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

france@asm-sensor.com
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POSICHRON® ®
ASM |

PCRP
Accessoires de montage et aimants

Brides de fixation AA
PCRP21-BFS4 B
DIN 125 - A4

Rondelle isolante
Brides de fixation PCRP21

5
©
<
[ 1] [ ]
o =
L] 2 L N
= = <
DIN 7984 - M4x12 / o & "~
Lamelle isolante PCRP21-BFS4 ’it
48[1.89]
36 [1.417]
/ N\ N\
2 @\ (R
5 * & *
o
A S A
\ 2N~ RN J
PCMAGS5 &
Aimant standard S
6,5 [.256] 26 [1.024] ™
&
W)
o 1O it
3
Tl
Cétes en mm [pouces]
39[1.535]
T T Coétes données a titre indicatif.
[ % | % % | % Les plans d’encombrement spécifiques
I Py peuvent étre demandés a l'usine.
g
~
PCRPMAG6 81[.315] @50 [1.969]
Aimant guidé pour M5
PCRP21 avec rotule N— 1)
ot | e——
de fixation = =
o (<<}
© ™~
Mitte Magnet
58 [2.283] N
68 [2.677] =

Aimant intégré

Non approprié pour de grands nombres de cycle!

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON® ®
PCST24 AS M]

Version tige inox avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position

e Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
¢ Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

* Remplagement possible sans écoulement

e Sortie analogique

i/|[E
| Vg

Etage de sortie Tension
Caractéristiques o OUIENS ) ,

techniques Re'solutlon 5 . Voir sr‘J‘emﬂcatlon’s des étages ’de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = 0,10 % de 'E.M.

L02 = +0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = 0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm
Répétabilité +3 um
Matériaux Tige: acier inox 1.4404; Téte: AIMgSi
Montage Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce
Résistance a la pression Jusqu’a 400 bar, valeurs plus élevées sur demande
Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur
confectionné IP67/IP69K)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs
Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Connectique Connecteur M12, 8 pdles / Cable de 2 m
CEM, température Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande Modéle -[1-U1-1-01-1-[1

PCST24 Montage ‘
M18 = Filetage M18x1,5
Z3/4 = Filetage % "-16 UNF

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie0... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5...4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique
M12 = Connecteur M12, 8 pbles
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com




POSICHRON®
PCST24

Version tige inox avec sortie analogique

ASM

Référence commande PCST24

1 ou 2 voies,

configurable Modéle
Montage
M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16UNF
Etendue de mesure (en mm)

pest2 | - |-[ |- - J-[]-L]-[]

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie 0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ...4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW,; I1 avec Alarm_HOLD (voir page 78

Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)
DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant
P2D = Aimant de position 2, décroissant . ) .
DA = Différence aimant 1/2, croissant A EMENES MERESEEIEE
DD = Différence aimant 1/2, décroissant
VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant
VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 05V 525V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA

VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)

Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5 m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA
Linéarité

VAXx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

M12
KAB2M

= Connecteur M12, 8 poles
= Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Exemple de commande: PCST24 - M18 - 1000 - U2 - P1D - L10 - M12
Version tige inox, étendue de mesure 1000 mm, 1 sortie tension 0,5 ... 10 V (U2)
Voie 1: aimant de position 1, signal décroissant (P1D)

Voie 2: non utilisé

Référence commande de I'aimant de position (voir page 71)

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 82)

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35
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POSICHRON® ®
PCST24 AS M]

Version tige inox avec sortie SSI

POSICHRON?® - Capteur de position

* Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
¢ Remplagement possible sans écoulement

¢ Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

¢ Remplagement possible sans écoulement

e Sortie série synchrone (SSl)

—
SSI
0N ML 1N
Etage de sortie Série synchrone (SSI)
Caractéristiques Résolution 5, 10, 20, 50, 100 pm
techniques Fréguence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.

L02 = +0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm
Répétabilité +3 um
Matériaux Tige: acier inox 1.4404; Téte: AIMgSi
Montage Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce
Résistance a la pression Jusqu’a 400 bar, valeurs plus élevées sur demande

Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur
confectionné IP67/IP69K)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs
Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Connectique Connecteur M12, 8 poles / Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande PCST24 | — - -~ D i / / i D _ D

PCST24

Modeéle

Montage

M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16UNF
Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 par pas de 10 mm
Autres longueurs sur demande
Résolution [en pm]
5/10/20/50/100

Etage de sortie

SSi = Sortie série synchrone
Code

G/D = Gray/Dual

Nombre de bits de données
2425

Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

M12 = Connecteur M12, 8 pbles

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 71) PCSTMAG ...

Référence commande du connecteur confectionné (voir page 82) | KAB- ...M-M12/8F/G-LITZE |

Exemple de commande: PCST24 - M18 - 2000 - 5 - SSI/G/24 - L10 - M12

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON® ®
PCST24 AS M]

Version tige inox avec sortie CANopen

POSICHRON?® - Capteur de position

* Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
¢ Indice de protection jusqu'a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

¢ Remplagement possible sans écoulement

e Sortie CANopen ou CAN SAE J1939

A
CAN
Etage de sortie CANopen; CAN SAE J1939
Caractéristiques Résolution 50 um
techniques Fréquence d’échantillonnage Jusqu’'a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

Répétabilté +3 um

Matériaux Tige: acier inox 1.4404; Téte: AIMgSi

Montage Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce

Résistance a la pression Jusqu’a 400 bar, valeurs plus élevées sur demande

Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option; avec connecteur
confectionné IP67/IP69K)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Connecteur M12, 5 poles

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande PCST24 | — D _ D _ D _ D _ D

PCST24
Modéle
Montage
M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16UNF
Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

M12/CAN = Connecteur M12, 5 pbles

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 71) PCSTMAG ...

Référence commande du connecteur confectionné (page 83) | KAB- ...M-M12/5F/G-M12/5M/G - CAN |

Exemple de commande: PCST24 - M18 - 2000 - CANOP - L10 - M12/CAN

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON®
PCST24

Version tige inox, Filetage M18

ASM

Connecteur M12

Connecteur M12

Longueur totale A = domaine de mesure + 105[4.134] (ex. 205 [8.071])

@10 [0.394]

N
sl
©3
% position de début position de fin
&5 PCSTMAG PCSTMAG =
s _ M18x1,5 &
/ 5
— o
f r s
r
b L
25 [0.984]
2,5 [0.098]
2 [ 78 R Domaine de mesure actif
44[1.732] (ex. 100[3.937]) 61 [2.402]
Sortie cable
= Longueur totale A = domaine de mesure + 105[4.134] (ex. 205 [8.071])
&
% position de début position de fin
nN-S PCSTMAG PCSTMAG
o . M18x1,5
) _
r
9 L 205 [8.071] L
25[0.984]
2,5 [0.098]
73 [2.874]

KAT-POSICHRON-F-17

44 1.732]

Domaine de mesure actif

(ex. 100[3.937])

61 [2.402]

www.asm-sensor.fr
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POSICHRON®
Applications

Version tige inox, Filetage %4*

ASM

Connecteur M12

Longueur totale A = domaine de mesure + 105[4.134] (ex. 205 [8.071])

T
N
o
= position de début position de fin
e é PCSTMAG PCSTMAG
T | /—3/4—1 6 UNF-2A
T r
d Ll
T 25 [0.984]
2,5 [0.098]
205271 Ul 28 Domaine de mesure actif
44 [1.732] (ex. 100[3.9371) 61 [2.402]
T
Sortie cable
Longueur fotale A = domaine de mesure + 105[4.134] (ex. 205 [8.071])
5
8
= position de début position de fin
3 PCSTMAG PCSTMAG
A
T | /—3/4-16 UNF - 2A
O r
. LJ
T 25 [0.984]
2,5 [0.098]
Sl Domaine de mesure actif

Fax +33 3 88 48 06 23

44(1.732] (ex.100 [3.937])

61 [2.402]

Tel. +33 3 88 49 25 35
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POSICHRON® ®
PCST27 AS M]

Version tige inox avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position

* Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
* Indice de protection IP68/69K, immergeable
¢ Immersion permanente jusqu’a 15 bar

» Etanchéité longitudinale

¢ Etendue de mesure 0...100a0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

e Sans usure et sans maintenance

¢ Résistant a I’eau de mer

e Sortie analogique

U

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

Répétabilté +3 um

Matériaux Acier inoxydable 1.4404

Montage Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce

Résistance a la pression Jusqu’a 400 bar, valeurs plus élevées sur demande

Indice de protection IP68/69K (immersion permanente jusqu’a 15 bar)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande Modéle _ D _ D _ D _ D _ D _ D
PCST27

Montage ‘

M18 = Filetage M18x1,5

Z3/4 = Filetage % "-16 UNF

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie 0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

U2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables
Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®
PCST27

Version tige inox avec sortie analogique

ASM

Référence commande PCST27 PCST27 | — D _ D _ D _ D —

1 ou 2 voies,
configurable

Modeéle

Montage

M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16UNF
Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5 ... 4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; M1/H =11 avec Alarm_LOW; I1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
Fonction et caractéristique de la voie 1

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)
DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant
P2D = Aimant de position 2, décroissant R EiEns MeEeEiEs
DA = Différence aimant 1/2, croissant
DD = Différence aimant 1/2, décroissant
VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s
Exemple: VZ1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 05V 525V 10V
Sortie 11: 4 mA 12 mA 20 mA

VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)
VAXx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s

Exemple: VA1.5 vers position de début vers position de fin
-1,5m/s 0 +1,5 m/s
Sortie U2: 10V 0,5V 10V
Sortie 11: 20 mA 4 mA 20 mA
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Exemple de commande: PCST27 - M18 - 1000 - U2 - P1A - VZ1.0 - L10 - KAB2M
Version tige inox, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties tension 0,5 ... 10 V (U2)

Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)

Voie 2: vitesse aimant 1, -1 m/s ... 1 m/s correspond a 0,5 ... 10 V (VZ1.0)

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 71)

Fax +33 3 88 48 06 23
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POSICHRON®
PCST27

Version tige inox avec sortie SSI

ASM|

Caractéristiques
techniques

Référence commande PCST27

Référence commande de I'aimant de position (voir page 71)

POSICHRON?® - Capteur de position

* Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
* Indice de protection IP68/69K, immergeable
¢ Immersion permanente jusqu’a 15 bar

» Etanchéité longitudinale

¢ Etendue de mesure 0...100a0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

e Sans usure et sans maintenance

¢ Résistant a I’eau de mer
e Sortie série synchrone (SSl)

Etage de sortie

Résolution

Fréquence d’échantillonnage
Linéarité

Répétabilté

Matériaux

Montage

Résistance a la pression
Indice de protection
Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

Modeéle
Montage

PCST27 | —

SSI

Série synchrone (SSI)
5, 10, 20, 50, 100 um
Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.
L02 = +0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm
+3 um
Acier inoxydable 1.4404
Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce
Jusqu’a 400 bar, valeurs plus élevées sur demande
IP68/69K (immersion permanente jusqu’a 15 bar)
EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs
EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Cablede 2 m
Voir spécifications des étages de sortie

-- O - -

M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16 UNF
Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 par pas de 10 mm
Autres longueurs sur demande

Résolution [en pm]

5/10/20/50/100

Etage de sortie
SSI = Sortie série synchrone
Code

G/D  =Gray/Dual
Nombre de bits de données

24 /25
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Exemple de commande: PCST27 - M18 - 2000 - 5 - SSI1/G/24 - L10 - KAB2M

m KAT-POSICHRON-F-17
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POSICHRON® ®
PCST27 AS M]

Version tige inox avec sortie CANopen

POSICHRON?® - Capteur de position

e Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
* Indice de protection IP68/69K, immergeable
¢ Immersion permanente jusqu’a 15 bar

» Etanchéité longitudinale

¢ Etendue de mesure 0...100a0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

e Sans usure et sans maintenance

¢ Résistant a I’eau de mer

e Sortie CANopen bus ou CAN SAE J1939

—,
CAN
Etage de sortie CANopen bus; CAN SAE J1939
Caractéristiques Résolution 50 um
techniques Fréquence d’échantillonnage Jusqu'a 1 kHz, dépendant de 'E.M.

Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.
L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

Répétabilté +3 um

Matériaux

Montage

Résistance a la pression
Indice de protection
Résistance aux chocs
Résistance aux vibrations
Connectique

CEM, température

Acier inoxydable 1.4404

Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce

Jusqu’a 400 bar, valeurs plus élevées sur demande
IP68/69K (immersion permanente jusqu’a 15 bar)
EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Cablede 2 m

Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande PCST27

[pestzr| - | |- J-[ J-[]-L|

Modéle

Montage

M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16UNF
Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)

Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison intégrée
CANJ1939 = Sortie CAN SAE J1939

Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Référence commande de I'aimant de position (voir page 71)

Exemple de commande: PCST27 - M18 - 2500 - CANOP - L10 - KAB2M

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35

ASM GmbH



POSICHRON®
PCST27
Version tige inox

210 [0.394]

Flletage M1 8 § Longueur totale A = domaine de mesure + 105 [4.134] (ex. 205 [8.071])
o,
© M181.5 Position de début Position de fin
| — PCSTMAG PCSTMAG
1 ] I
Lol .
15[0.591] [ || 251[0.984]
010787) 2,5 [0.098]
Domaine de mesure actif
25 [0.984] 77,5 [3.051] 44 [1.732] (ex. 100 [3.937] ) 61 [2.402]
[l

Coétes en mm [pouces]

Cotes données a titre indic

atif.

Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

210 [0.394]

Filetage %.“
= Longueur totale A = domaine de mesure + 105 [4.134] (ex. 205 [8.071])
N
o
=.| 3/4-16 UNF - 2A—] Position de début Position de fin
§ T \ PCSTMAG PCSTMAG
— (AT ;
r |
| L
20 [0.787] 15[0.591] Q11|25 [0.984]
[~ [
2,5[0.098] ) )
25 [0.984] Domaine de mesure actif
— 77,5 [3.051] 44[1.732] (ex. 100 [3.937] ) 61 [2.402]
[~

Cétes en mm [pouces]

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

KAT-POSICHRON-F-17
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POSICHRON® ®
PCST27 AS M]

Version tige inox

Avec tuyau hydraulique

5 Longueur totale A = domaine de mesure + 105 [4.134] (ex. 205 [8.071]) SW27 [1.063]
S
S
59 [2.323] ° M18x1,5— Position de début Position de fin
M18x1 ,5j S S PCSTMAG PCSTMAG
1] | - -
—!r g
L X f 4y L L1 |
15[0.591] [~ || 25[0.984]
e
2.5 [0.098] Domaine de mesure actif
137,7 [5.421] 4411.732] (ex. 100 [3.937]) 61 [2.402] STHB ST

Tuyau hydraulique

Coétes en mm [pouces]

Cobtes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON® ®
PCST25 AS M]

Version tige inox avec sortie analogique

POSICHRON?® - Capteur de position

* Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
¢ Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

e Sortie analogique

| Vs

Etage de sortie Tension
Caractéristiques Courant
techniques Résolution Voir spécifications des étages de sortie
Fréquence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de 'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = £0,10 % de 'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = +0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux Tige: acier inox 1.4404; Téte: AIMgSi

Montage Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce / Bride de 48 mm

Résistance a la pression 400 bar, valeurs plus élevées sur demande

Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs

Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles

Connectique Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande Modéle _ D _ _ D _ D _ D _ D
PCST25 M

ontage

M18 = Filetage M18x1,5

Z3/4 = Filetage % "-16 UNF

SV = Bride de 48 mm

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

U1 = Sortie0... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

U2 = Sortie 0,5... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
us = Sortie 0,5...4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; 11/H =11 avec Alarm_LOW; |1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
Fonction et caractéristique

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

PMU = Valeur de début, direction et fin paramétrables
Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®
PCST25
Version tige inox avec sortie analogique

ASM

Référence commande PCST25

1 ou 2 voies,

configurable Modéle
Montage
M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16UNF

Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 (par pas de 10 mm)
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

u1 = Sortie0 ... 10V

U1/H = U1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)
u2 = Sortie 0,5 ... 10V

U2/U; U2/H = U2 avec Alarm_LOW; U2 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

us = Sortie 0,5...4,5V

U8/U; U8/H = U8 avec Alarm_LOW; U8 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

11 = Sortie 4 ... 20 mA (3 fils)

11/U; M1/H =11 avec Alarm_LOW; I1 avec Alarm_HOLD (voir page 78)

Fonction et caractéristique de la voie 1

lpestas |- |- |- |-[ |- J-[]-L]

P1A = Aimant de position 1, croissant

P1D = Aimant de position 1, décroissant

DA = Différence aimant 1/2, croissant (2 aimants nécessaires)
DD = Différence aimant 1/2, décroissant (2 aimants nécessaires)

Fonction et caractéristique de la voie 2

P2A = Aimant de position 2, croissant

P2D = Aimant de position 2, décroissant 2 aimants nécessaires
DA = Différence aimant 1/2, croissant

DD = Différence aimant 1/2, décroissant

VZx.x = Vitesse avec connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)

VZx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s

Exemple: VZ1.5 vers position de début

-1,5 m/s
Sortie U2: 0,5V
Sortie 11: 4 mA

VAx.x = Vitesse sans connaissance de la direction (possible avec un seul aimant)

VAx.x = Vitesse par pas de 0,1 m/s

Exemple: VA1.5 vers position de début

-1,5 m/s
Sortie U2: 10V
Sortie 11: 20 mA

Linéarité

vers position de fin

vers position de fin

+1,5 m/s
10V
20 mA

+1,5 m/s
10V
20 mA

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique

KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Exemple de commande: PCST25 - M18 - 1000 - U2 - P1A - VZ1.0 - L10 - KAB2M
Version tige inox, étendue de mesure 1000 mm, 2 sorties tension 0,5 ... 10 V (U2)
Voie 1: aimant de position 1, signal croissant (P1A)
Voie 2: vitesse aimant 1, -1 m/s ... 1 m/s correspond a 0,5 ... 10 V (VZ1.0)

Référence commande de I'aimant de position (voir page 71)

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35

PCSTMAG ...

ASM GmbH



POSICHRON® ®
PCST25 AS M]

Version tige inox avec sortie SSI

POSICHRON?® - Capteur de position

* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
e Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

¢ Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
e Sortie série synchrone (SSl)

—
SSI
0N ML 1N
Etage de sortie Série synchrone (SSI)
Caractéristiques Résolution 5, 10, 20, 50, 100 pm
techniques Fréguence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

Répétabilité +3 um
Matériaux Tige: acier inox 1.4404; Téte: AIMgSi
Montage Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce / Bride de 48 mm
Résistance a la pression 400 bar, valeurs plus élevées sur demande
Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option)
Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs
Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Connectique Cable de 2 m
CEM, température Voir spécifications des étages de sortie
Référence commande PCST25 | — — = D = / / = D = D
PCST25
Modéle
Montage
M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16UNF
SV = Bride de 48 mm

Etendue de mesure (en mm)
100 ... 5750 par pas de 10 mm
Autres longueur sur demande
Résolution [en um]
5/10/20/50/100

Etage de sortie
SSi = Sortie série synchrone
Code

G/D  =Gray/Dual

Nombre de bits de données
2425

Linéarité

LO2 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)

Connectique
KAB2M = Sortie cable de 2 m (standard), autres longueurs sur demande

Référence commande de I'aimant de position (voir page 71) PCSTMAG ...

Exemple de commande: PCST25 - M18 - 1500 - 50 - SSI/G/24 - L02 - KAB2M

m KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON® ®
PCST25 AS M]

Version tige inox avec sortie CANopen

POSICHRON?® - Capteur de position

* Indice de protection jusqu’a IP67/IP69K

* Etendue de mesure 0...100a 0 ... 5750 mm
e Mesure de position absolue

* Sans usure et sans maintenance

¢ Pour vérin hydraulique ou mesure de niveau
e Sortie CANopen ou CAN SAE J1939

A
CAN
Etage de sortie CANopen; CAN SAE J1939
Caractéristiques Résolution 50 pm
techniques Fréguence d’échantillonnage Jusqu’a 1 kHz, dépendant de I'E.M.
Linéarité Etendue de mesure >500 mm: L10 = +0,10 % de I'E.M.

L02 = +£0,02 % de 'E.M.
Etendue de mesure <500 mm: L10 = £0,5 mm
LO2MM = 0,2 mm

Répétabilité +3 um

Matériaux Tige: acier inox 1.4404; Téte: AIMgSi

Montage Filetage M18x1,5 / Filetage % pouce / Bride de 48 mm
Résistance a la pression 400 bar, valeurs plus élevées sur demande

Indice de protection IP67 (IP67/IP69K en option)

Résistance aux chocs EN 60068-2-27:2010, 50 g/11 ms, 100 chocs
Résistance aux vibrations EN 60068-2-6:2008, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 cycles
Connectique Cable de 2 m

CEM, température Voir spécifications des étages de sortie

Référence commande PCST25 | — D - D - D - D - D

PCST25
Modeéle
Montage
M18 = Filetage M18 x 1,5
Z3/4 = Filetage % "-16UNF
SV = Bride de 48 mm diametre
Etendue de mesure (en mm)

100 ... 5750 par pas de 10 mm
Autres longueurs sur demande

Etage de sortie

CANOP = Sortie CANopen

CANOP/R = Sortie CANopen avec résistance de terminaison integrée
CANJ1939 = CAN SAE J1939

Linéarité

L02 / LO2MM / L10 (voir définitions ci-dessus dans »Caractéristiques techniques«)
Connectique
KABO0,3M-M12/CAN = Sortie cable de 0,3 m avec connecteur M12, 5 pbles

Référence commande de I’'aimant de position (voir page 71) PCSTMAG ...

Référence commande du connecteur confectionnée (p.83)| KAB- ...M-M12/5F/G-M12/5M/G - CAN |

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON®
PCST25
Version tige inox

ASM

Filetage M18

Longueur totale A = domaine de mesure + 97 [3.819] (ex. 197 [7.756])

M18x1 5—\
15,75 [0.620] posifion de début position de fin
PCSTMAG PCSTMAG
_r_‘ 1 1
r M
| |
] | |
| |
L L
— | 22380937
25 [0.984]
23 [0.906]
2,5[0.098]
Domaine de mesure actif
34 [1.339] (ex.(100[3.937]) 63 [2.480]
T

Coétes en mm [pouces]

Cotes données a titre indicatif.

Cable: Diamétre externe 5,2 mm +0,2 mm,
section des brins 0,25 mm?

Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Longueur totale A = domaine de mesure + 97 [3.819] (ex. 197 [ 7.756])

Filetage %
3/4-16 UNF - 2A-
15,75 [.620] - position de début position de fin -
\ PCSTMAG PCSTMAG %
F1_ == ; S
| T i)
| |
I 1
o L
@26 [1.024]
25 [.984]
23 [.906]
2,5 [.098]
Domaine de mesure actif
34 [1.339] (ex.(100[3.937]) 63 [2.480]
T

Coétes en mm [pouces]

Cobtes données a titre indicatif.

46 [1.811]

Cable: Diamétre externe 5,2 mm 0,2 mm,
section des brins 0,25 mm?

Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Longueur totale A = domaine de mesure + 99 [3.898] (ex. 199 [ 7.835])

Version bride

@10 [0.394]

21 [0.827]
15,75 [0.620]
AT~ .|  position de début position de fin
F / PCSTMAG PCSTMAG
\
| | |
| || | ] = ]
\ + |
\ M
R ey L
(] ~
~O o~
sl S
3,5[0.138] o ¥
— N
ASUERSY
11,5 [0.453]
Domaine de mesure actif
34 [1.339] (ex. 100[3.937]) 65 [2.559]

Coétes en mm [pouces]

KAT-POSICHRON-F-17

Cotes données a titre indicatif.

pas 17 (1352°) [14890 7 (:8288”]
\Qqq\
>

Cable: Diametre externe 5,2 mm +0,2 mm,
section des brins 0,25 mm?

Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

www.asm-sensor.fr
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POSICHRON®
PCST

Types de montage

ASM|

* Diametre de la surface plane
sans marquage du joint

Taraudage et goupilles filetées M18 x 1,5

Taraudage
g 0,2[.008]
M18
RO,1+0,1[.004+.004]
Diamétre effectif
min. @26 [1.024]* ~
$19,82" [.780f§°4] 5 &
~ =
% %9
- F/ L 1S :
?C.’ f
N AN
S A
39
el
N
M18x1,5
=
Taraudage
% pouce
RO,1+0,1[.004+.004]
Ra3,2
\/
Diamétre effectif
min. @30 [1.181] g g
©20,6%%! [ﬁmg’”“] g 3o
= H | El S
T 77
N 7
53 L
:;
3/4-16 UNF-2B
Fax +33 3 88 48 06 23

Tel. +33 3 88 49 25 35

Cotes en mm [pouces]

Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spé-

cifiqgues peuvent étre demandés
al'usine.

Taraudage selon ISO 11926-1

UN/UNF filetage 2B selon ANSI B1.1/ISO 725
Goupilles filetées selon ISO 11926-2 et 3
UN/UNF filetage 2A selon ANSI B1.1/ISO 725
Etanchéité par joint torique

Cotes en mm [pouces]

Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spé-

cifiques peuvent étre demandés
al'usine.



POSICHRON®
PCST
Joints toriques

ASM

Etanchéité par
joint torique

Cotes en mm [pouces]

(M1 8) Cotes données a titre indicatif. \/\
Les plans d’encombrement spé-
cifiques peuvent étre demandés
pour: al'usine.
PCST24-M18... . - ]
PCST25-M18...
PCST27-M18...

Joint torique 15,3 x 2,2 /

[.602 x .087]
Référence commande | PCST-OR-M18 |
Etanchéité par X
. . . Cotes en mm [pouces]
joint torique —
(% pouce) Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spé-
cifiqgues peuvent étre demandés
pour: a l'usine.
PCST24-23/4... : _
PCST25-23/4...
PCST27-Z3/4...
Joint torique 16,36 x 2,2 / : I
[.644 x .087]
Référence commande | PCST-OR-Z3/4 |

Etanchéité par

joint torique Cétes en mm [pouces] @48 H7 (3%) [1.890 H7 (tow‘)]
(Version bride) Cotes données a titre indicatif. Kw
Les plans d’encombrement spé- Stotzring ; >§
pour: cifiques peuvent étre demandés
) a l'usine. N
PCST25-SV... 7 v N|
Example O-Ring
@48 H7 (*5°%) [1 890 H7 (fo“")}
Gewindestiff K\
Mfﬁ/i Stotzing— | T T
Beispiel O—Ring/ L‘fj'_‘

Référence commande |  PCST-OR-SV |

www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com
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POSICHRON® ®
PCST ASM |

Aimants
PCSTMAG1
I a s
I
N
2x 93,2 [.126] MalRe in mm [inch]
PCSTMAG2
$32[1.260]
(standard) #131512]
L— |
3 / \\\\
o) 5
SN
5 \ /
% ©22,5(.886]
ASY
5 |
5 1
PCSTMAG5
@36 [1.417]
15,7 [.618]
L |
g / /\ \
D@
:@ \\ \/ /
g \\\‘\ | /’///
@ 226 [1.024]
o
S
z

Coétes en mm [pouces]

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON®
PCST
Aimants

ASM|

PCSTMAG2-MH1

PCSTMAG2-MH2

PCSTMAG2-MH3

KAT-POSICHRON-F-17

22093

13,6

{any
NP

18+02

A\
/

iS¥

\Milieu de l'aimant

/Milieu de 'aimant

@18 [0.709]
=
IS Z
(=3
o 0
N o~
@
S,
=)
25,4 [1.000]
@13,5 [.531]
RN
)
o
©

www.asm-sensor.fr

Cotes en mm [pouces]

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques
peuvent étre demandés a l'usine.

france@asm-sensor.com



POSICHRON® ®
PCST ASM |

Aimants
PCSTMAG2-G1 @10,5 [.413]
o
<Ly

o / \‘

\\ /l

@21,4 [.843]
N S
~ 1R
. S

Milieu de I'aimant /
& /W (

|
& @17.,9 [.705]
| a——
@28 [1.102]

27 [1.063]

PCSTMAG2 - G1/ G2

Aimant coulissant composé

d’'un matériau autolubrifiant

etrésistanta'abrasion. Cet
PCSTMAG2-G2 @10,5 [.413] aimant est a utiliser lorsque
le capteur est monté hori-
zontalement et qu’aucun
~ support mécanique de la
\ tige n’est possible pour des
) courses >1000 mm.

&
N
S
@
~
\\
\
Do
/
/
-

\ /
. /
. - _ -

@30 [1.181]
38 [1.496]

@34 [1.339]
O*Ring\

12 [.472)
i =
|

20 [.787]

27 [1.063]

324'[.945]
@42 [1.654]

Cobtes en mm [pouces]

Cotes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques
peuvent étre demandés a l'usine.

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH




POSICHRON® ®
PCST ASM |

Aimants
PCSTMAG7
@30+0" [1 181 f-(?"“]
@48+0,1[1.890+.004]

P60 5 [2.362 f?oz]

MaRe in mm [inch]
S
0
;[

PCSTMAG4

@70 [2.756]

@56 [2.205)
@38 [1.496]

Coétes en mm [pouces]

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spéci-
figues peuvent étre demandés a
l'usine.

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON® ®
PCST ASM |

Aimants
PCSTMAG3 @44 [1.732] Remarque: La forme des flotteurs
(Flotteur, pression TR induit une riductlon du qomalne de
permanente jusqu'a mesure ?'Ctl de 25 mm a chaque
9 bar, pour liquides extremite!
avec une densité
=0,75 g/cm?)
) g
Materiaux: 1.4404 ) =2
3 <
MaRe in mm [inch] 213 [.510]
PCSTMAG6 Remarque: La forme des flotteurs
(Flotteur, pression @525 [2.067] induit une réduction du domaine de
ermanente jusqu’a mesure actif de 25 mm a chaque
p Jjusq q
extrémité!

30 bar, pour liquides
avec une densité
=0,7 g/cm?®)

Materiaux: 1.4571

<</<C§
)

13,4 [.528]

@50 [1.967]

f

S

Coétes en mm [pouces]

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spéci-
fiqgues peuvent étre demandés a
l'usine.

52 [2.047]

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



POSICHRON®

Spécifications des étages de sortie U1, U2, U8 et I1

Configurable, 1 ou 2 voies

ASM

Tension d’alimentation

Sortie analogique Consommation
U1, U2, U8

Sortie tension Signal de sortie

Courant de sortie
ﬂ. Résistance de charge
v Résolution
Z. Stabilité en température

Protection électrique

Bruit du signal de sortie
Température de fonctionnement
CEM

U1: 18..36 VDC; U2: 18...36 VDC; U8: 10...36 VDC

23 mA typique pour 24 V DC, 46 mA typique pour 12 V DC,
80 mA max.

uU1: 0...10V DC; U2: 0,5...10VDC; U8: 0,5...4,5VDC
2 mA max.

> 5 kQ

16 bit f.s., min. 10 um

+50 x 10/ °C de I'E.M.

Inversions de polarité, courts-circuits

0,5mV,_,

-40 ... +85 °C

EN 61326-1:2013

Signal de sortie

U1,
uz,
us

Alimentation + -

Alimentation GND -

.

r

Signal 1 + ~

r

Signal GND -
N

Signal 2 + (en option) -
~

SPAN/ZERO (PMU, en option) -
.

Tension d’alimentation
Sortie analogique 11

Consommation
Sortie courant
ﬁ Résistance de charge
— Signal de sortie
v Résolution
Z Stabilité en température

Protection électrique

Bruit du signal de sortie
Température de fonctionnement
CEM

18 ...36 V DC (10 ... 36 V pour R <250Q)
36 mA typique pour 24 V DC, 66 mA typique
pour 12 V DC, 100 mA max.

350 Q max.

4 ... 20 mA, max. 30 mA (signal d’erreur)
16 bit f.s., min. 10 ym

+50 x 10/ °C de 'E.M.

Inversions de polarité, courts-circuits
0,5mV,;

-40 ... +85 °C

EN 61326-1:2013

Signal de sortie

Alimentation + -

Alimentation GND -

p

r

Signal 1 + -

r

Signal GND

A\

Signal 2 + (en option) -
A

SPAN/ZERO (PMU, en option) -
~

KAT-POSICHRON-F-17

www.asm-sensor.fr
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POSICHRON® ®

Spécifications des étages de sortie U1, U2, U8 et I1 AS M
Configurable, 1 ou 2 voies

Connecteur M12, 8 poles

Branchement

Signal Connecteur Cable Vue sur ’embase du capteur
Alimentation + 1 blanc
Alimentation GND 2 brun
Signal 1 + 3 vert
Signal GND 4 jaune
Signal 2 + (en option®) 5 gris
SPAN/ZERO (PMU**, en option) 6 rose

* Lors de I'utilisation de plusieurs aimants de position, une distance minimale de 70 mm entre deux aimants succesifs doit étre respectée.
** Description page 78

Connecteur M12, 5 poles

Branchement

Signal Connecteur Vue sur ’embase du capteur
Alimentation + 1

Signal 1 +

GND

Signal 2 + (en option®)

a B~ W N

PMU** (en option)

* Lors de I'utilisation de plusieurs aimants de position, une distance minimale de 70 mm entre deux aimants succesifs doit étre
respectée. ** Description page 78

Connecteur M8, 4 poles

Branchement

Signal Connecteur Vue sur ’embase du capteur
Alimentation + 1

Excitation GND 2

Signal + 3

PMU™** (optional) 4

* Lors de I'utilisation de plusieurs aimants de position, une distance minimale de 70 mm entre deux aimants succesifs doit étre
respectée. ** Description page 78

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



®
POSICHRON ASM

Description des étages de sortie optionnels

Option - PMU pour les  Programmation d’'une valeur de début et de fin de course par I'utilisateur :

sorties analogiques

U1, U2, U8 et 1 L'option « PMU » permet la programmation de la valeur de début et de fin de I'étage de
sortie a I'aide du signal SPAN/ZERO prévue au niveau du connecteur. Ainsi, a chaque fois
que des positions de début et de fin de course seront définies, SPAN/ZERO sera relié a la
masse GND a l'aide d’'un commutateur. Si ce contact de masse est enclenché pendant 2
a 4 secondes, la position actuelle est interprétée comme valeur de début. Si le contact de
masse est enclenché pendant plus de 5 secondes, la position actuelle est alors interpré-
tée comme valeur de fin. Les derniers paramétrages de début et de fin de course restent
enregistrés aprés une coupure de courant.
Le paramétrage usine peut étre redéfini en enclenchant le contact SPAN/ZERO plus de
deux secondes lors de la mise sous tension du capteur.

Signal d‘erreur pour Comportement du signal de sortie analogique en cas de détection d’une anomalie

les sorties analogiques
Dans les cas ou le capteur détecte une anomalie (par ex. aimant manquant ou en dehors

de la plage active), le signal de sortie analogique présentera en fonction de 'option retenue
les différents états suivants:

Alarm_HIGH
La tension resp. le courant de sortie Alarm_HIGH se met sur un niveau haut (Overrange).

Alarm_LOW
La tension resp. le courant de sortie Alarm_LOW se met sur un niveau bas (Underrange).

Alarm_HOLD
La derniere valeur mesurée est maintenue.

Alarm_HIGH Alarm_LOW Alarm_HOLD
(standard) (.../U) (.../H)
maintient la derniére
U1 U 3105V valeur mesurée
out= 1% T (Référence commande
U1/H)
Uow < 0,25V maintient la derrjlere
valeur mesurée
u2 Uo 210,5V (Référence commande ex
(Référence commande
u2/u) U2H)
U < 0.25 V/ maintient la derrjlere
valeur mesurée
us U 210V (Référence commande cex
(Référence commande
us/u) U8IH)
15..2mA maintient la derr)lere
valeur mesurée
1 lowt= 21 MA (Référence commande s
(Référence commande
11/U) HH)
Signal d'erreur en Si le capteur ne recconait aucun aimant, la valeur transmise est alors celle de la valeur
sortie SSI maximale (OxFFFFFF).

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



POSICHRON®

Spécifications de la sortie SSI

ASM

Interface SSI
série synchrone

i

—

SSI
AN LN

Description

Diagramme des
impulsions
(train de 26 impulsions)

Etage de réception
préconisé

Branchement

Interface
Tension d’alimentation
Consommation

Fréquence d’horloge

Code

Résolution

Pause entre 2 trains d’'impulsions
Stabilité en température
Température de fonctionnement
CEM

RS422
10 ... 36 V DC, ondulation résiduelle 10 mV_

22 mA typique pour 24 V DC, 46 mA typique pour 12 V DC,
150 mA max.

100 kHz ... 1 MHz
Gray, dual

=5 uym

>25 us

+50 x 10/ °C de I'E.M.
-40 ... +85°C

EN 61326-1:2013

La transmission des DONNEES est effectuée a I'aide d’un signal HORLOGE. L'électronique
de réception (automate programmable, calculateur) fournit les impulsions d’horloge et le
capteur retourne les données. Avec le front descendant du premier signal d’horloge, la va-
leur du capteur est mise en mémoire. Avec le front montant du signal d’horloge suivant, le
bit de données de poids fort est transféré vers le récepteur. Aprés un temps de pause, un

nouveau mot peut étre transmis.
HORLOGE + 1

2 345 6 7 89 10 1 1213 1415 16 171819 20 212223 24 25

>05us| | T o
—LL*J T=1jusqua10ps > 25£s
- 25xT -
DONNEES + B
[b23b29b21b2db19b18b17b16lb15b14b13b12011b10b0db0g 6070805604032 b0 600
Il0l| —
Capteur Etage de réception
DONNEES ﬁ ******* ‘r“\‘
A4 T - T *
zoD L Rsazz | Dzo 4’}
DONNEES | '“foooopmi
R T
HORLOGE | () M
a] | wm | {%
hd T - [ hd
HORLOGE | ‘. _________ L
Longueur Fréquence Remarque:
du cable d’horloge La fréquence de transmission dépend directement de
la longueur du cable. Les cébles associés a HORLO-
50 m 100-1000 kHz GE/HORLOGE et DONNEES/DONNEES doivent étre
100 m 100-300 kHz , . L
torsadés par paire et blindés en commun.
Signal Connecteur Cable connection Vuedsur Fembase
u capteur
Alimentation + 1 blanc
Alimentation GND 2 brun
HORLOGE 3 vert
HORLOGE 4 jaune
DONNEES 5 gris
DONNEES 6 rose

Indication d’erreur voir page 78.

Fax +33 3 88 48 06 23

Tel. +33 3 88 49 25 35

ASM GmbH




POSICHRON®

Spécifications de la sortie CANopen

ASM

Description

Interface
CANOP

CAN

Caractéristiques

techniques

Branchement

m KAT-POSICHRON-F-17

Interface CANopen avec process des données pour position et fonction commutateur a
cames avec preset, résolution, filtrage et points de commutation a cames programmabiles.

Profil de communication
Profile de I'instrumentation
Error Control

Adresse de noeud

PDO

PDO Modes

SDO

CAM

Certifié

Ratio de transmission

Noeud

Connectique

Résistance de terminaison intégrée
Bus isolé galvaniquement

Tension d’alimentation
Consommation

Nombre de téte aimentée
Résolution

Fréquence d’échantillonnage
Stabilité

Répétabilité en température
Température de fonctionnement
Protection électrique

Rigidité diélectrique
Environnement - CEM Automation

CANopen CiA 301 V 4.02, Slave

Encoder CiA 406 V 3.2

Node Guarding, Heartbeat, Emergency Message
Paramétrable par LSS ou par dictionnaire d’objets
4 TxPDO, 0 RxPDO, no linking, static mapping
Event-/Time triggered, Remote-request, Sync
cyclic/acyclic

1 server, 0 client

8 cames

Oui

50 kBaud a 1 MBaud, paramétrable par LSS ou par
dictionnaire d’objets

127 max.

Connecteur M12, 5 poles
120 Q (optionnelle)

Non

18 ...36 VDC

20 mA typique pour 24 V, 80 mA max.
1..4

50 um

1 kHz (asynchrone)

+50 x 10/ °C de 'E.M.

1LSB

-40 ... +85 °C

Inversions de polarité, courts-circuits
500 V (V AC, 50 Hz, 1 min.)

EN 61326-1:2013

Lors de l'utilisation de plusieurs aimants de position, une distance minimale de 70 mm entre deux

aimants succesifs doit étre respectée.

Signal

Blindage
Alimentation +
GND

CAN-H

CAN-L

www.asm-sensor.fr

Connecteur Vue sur 'embase du capteur

a b~ wN

france@asm-sensor.com



POSICHRON®

Spécifications de la sortie CAN SAE J1939

ASM

Interface J1939

NAME Fields

Parameter Group
Numbers (PGN)

Caractéristiques
techniques

Branchement

Fax +33 3 88 48 06 23

Spécification CAN
Transceiver

Profil de communication
Ratio de transmission

Résistance de terminaison intégrée

Adresse

Arbitrary address capable
Industry group

Vehicle system

Vehicle system instance
Function

Function instance

ECU instance
Manufacturer

Identity number

Configuration data

Process data

Tension d’alimentation
Consommation

Fréquence d’échantillonnage
Stabilité en température
Répétabilité

Température de fonctionnement
Protection électrique

Rigidité diélectrique

CEM

ISO 11898, Basic et Full CAN 2.0 B
Compatible 24V, non isolé

SAE J1939

250 kbit/s

120 Q (optionnelle)

Default 247d, configurable

0 No

0 Global

7Fh (127d) Non specific
0

FFh (255d) Non specific
0

0

145h (325d)

Manufacturer ID

Onnn Serial number 21 bit
PGN EF00h Proprietary-A

(PDU1 peer-to-peer)
PGN FFnnh Proprietary-B

(PDU2 broadcast);
nn Group Extension (PS)
configurable

18...36 VDC

20 mA typique pour 24 V, max. 80 mA

1 kHz (asynchrone)

+50 x 10/ °C de 'E.M.

1LSB

-40 ... +85 °C

Contre les inversions de polarité et les courts-circuits
500 V (V AC, 50 Hz, 1 min.)

EN 61326-1:2013

Lors de I'utilisation de plusieurs aimants de position, une distance minimale de 70 mm entre deux
aimants succesifs doit étre respectée.

Signal

Blindage
Alimentation +
GND

CAN-H

CAN-L

Tel. +33 3 88 49 25 35

Connecteur

Vue sur 'embase du capteur

a b wWwN

ASM GmbH



POSICHRON®

Accessoires
Connecteurs confectionnés

Le cable est ici confectionné avec un con-

Connecteur ~ —
préconfectionné necteur coudé 5 pdles. A I'autre extrémité =5 HHH
M12, 5 péles se trouvent les fils de transmission du signal [ =
blindé pour branchement. Les longueurs standard 3023 L
disponibles sont 2, 5 et 10 m. )
Section des brins: 0,34 mm?. f - HHH ) 1
Référence commande: g |_"' — i ¢ O
[KAB - XM - M12/5F/W - LITZE | 2§, 5 E R
~ T2 | B
IP69K:] [KAB - XM - M12/5F/WI69K - LITZE| 51—
“ MlLx
Longueur enm
Connecteur Le cable est ici confectionné avec un con-
préconfectionné necteur droit 5 poéles. A l'autre extrémité se
M12, 5 péles trouvent les fils de transmission du signal pour
blindé branchement. Les longueurs standard disponi- 1.51.06]
bles sont2, 5et 10 m. . ) o .
Section des brins: 0,34 mm?. 2 5| I e as
Référence commande: 8|2 = I ) =
| KAB - XM - M12/5F/G - LITZE | [« -
[IP69K:| [ KAB - XM - M12/5F/G/69K - LITZE | L smem | v
A
Longueur enm
Connecteur / Cable
Raccordement . ) 3 A 5
M12, 5 péles - -
brun blanc bleu noir gris
Connecteur Le céble est ici confectionné avec un con-
préconfectionné necteur coudé 8 pdles. A l'autre extrémité N
M12, 8 péles se trouvent les fils de transmission du signal / HHH
blindé ppur branchement. Les longueurs standard 311122) -
disponibles sont 2, 5 et 10 m. 58
Section des brins: 0,25 mm?2. . . _ : |
Référence commande: - 5 HHH [ I' |
g- | - i S . -L;iE
|KAB - XM - M12/8F/W - LITZE]| = 8T _ : § I8
IP69K:| [KAB - XM - M12/8F/W/69K - LITZE| 1 & 1= 5 | &
A MiZx1
Longueur enm
Connecteur Le cable est ici confectionné avec un con-
préconfectionné necteur droit 8 péles. A l'autre extrémité se
M12, 8 pdles trouvent les fils de transmission du signal pour
blindé branchement. Les longueurs standard disponi- 15108)
bles sont2, 5 et 10 m. . | - }
Section des brins: 0,25 mm?2. 2= o =
Référence commande: 8|2 = =
| KAB - XM - M12/8F/G - LITZE | | 12 % 11.181)
"1472] .
[IP69K: | | KAB - XM - M12/8F/G/69K - LITZE | L wpes | v
A
Longueur enm
Connecteur / Cable
Raccordement ; ) 3 s 5 5 ; g
M12, 8 poles - .
blanc brun vert jaune gris rose bleu rouge

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr
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POSICHRON® ®
Accessoires AS M ]

Connecteurs confectionnés

Connecteur Le cable est ici confectionné avec un con- 20 [.787] oL
préconfectionné necteur coudé 4 pdles. A l'autre extrémité se
M8, 4 pdles trouvent les fils de transmission du signal pour
blindé branchement. Les longueurs standard disponi-

bles sont 2, 5 et 10 m.
Section des brins: 0,14 mm?2.

Référence commande:
| KAB - XM - M8/4F/W - LITZE |

— —
o ==

1 I

[IP69K: | | KAB - XM - M8/4F/W/69K - LITZE | M8 x|

210

Longueur enm [:394]
Connecteur Le cable est ici confectionné avec un con-
préconfectionné necteur droit 4 pdles. A l'autre extrémité se
M8, 4 poles trouvent les fils de transmission du signal pour

blindé branchement. Les longueurs standard

disponibles sont 2, 5 et 10 m.
Section des brins: 0,14 mm?2.
Référence commande:

| KAB - XM - M8/4F/G - LITZE | 225(866)
[IP69K:| | KAB - XM - M8/4F/G/69K - LITZE | 30,5 (1.2 L
A
Longueur enm

Connecteur / Cable
Raccordement

M8, 4 péles ! 2 9 4

brun blanc bleu noir
Connecteur Le cable est ici confectionné avec une con- L
préconfectionné necteur droit 5 pdles. A l'autre extrémité se — .
M12, 5 poles trouve un autre connecteur droit 5 poles (male) < ; 1l ,[_ n =
CAN-Bus pour branchement. Les longueurs standard = 1 e 1=
blindé disponibles sont 0,3 m,2m, 5met 10 m. 12 30 [1.181]

_1[4?2] 43 [1.693] A "L -

Référence commande:
| KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |
[IP69K: | | KAB - XM - M12/5F/G/69K - M12/5M/G/69K - CAN |
A

Longueur enm

T de raccordement
M12, 5 pdles
CAN-Bus Référence commande:

KAB - TCONN - M12/5M - 2M12/5F - CAN

Résistance de
terminaison
M12, 5 péles Référence commande:

CAN-Bus KAB - RTERM - M12/5M/G - CAN

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



PRODIS® ®
PD-ADC Y AN =] M]

Afficheur digital pour capteurs analogiques

¢ Pour capteurs de position POSICHRON®
avec interface analogique:
Tension 0 ...10 V
Courant 0 ... 20 mA

¢ Intégre I'alimentation du capteur

* Affichage a LED 6 digits

¢ Interface RS-232

* Fonction comparateur en option

¢ Facile a programmer

mA Z BlAIEH
L L el 1

Description PRODIS-ADC a été congu pour permettre I'affichage de mesures angulaires ou linéaires réali-
sées avec des capteurs de position analogiques. Un convertisseur analogique/digital haute réso-
lution transforme les signaux des capteurs aussi bien pour des sorties tension 0...10V, courant
0/4...20mA que diviseur de tension. Un début/fin de course ou une unité de mesure adaptée
comme le mm, 'inch ou le degré s’obtiennent trés simplement a I'aide du menu de paramétrage
de I'afficheur. D’autres fonctions telles la fonction Tare ou « blocage de programmation » sont
activables par le biais des deux entrées de commande.

Les capteurs sont directement alimentés par I'afficheur PRODIS. Les parameétres permettant
I'exploitation du signal, un changement d’échelle ou encore la définition d’'une fonction relais
s'introduisent a I'aide des quatre touches en face avant. Quatre sorties comparateurs (NPN,
collecteur ouvert) sont proposées en option. Deux d’entre elles correspondent a une sortie relais.

Affichage 6 digits en LED 7 segments, hauteur 14 mm, point
Caractéristiques décimal programmable
techniques Fréquence d’échantillonnage 1 ... 25/s, programmable
Précision de mesure +0,05 % de 'E.M.
Tension d’alimentation/consommation 24 V DC £10%/150 mA, ondulation résiduelle 1%
85-250 V AC, 50-60 Hz/180 mA max.
Alimentation du capteur 24V DC/300 mA; diviseur de tension 5 /10 mA
Entrée Deux voies par entrée:

Tension 0 ... 10V; 24V max
Courant 0 ... 20 mA, charge 100 Q, | <30 mA

Choix d’'une voie ou de la différence de deux
voies par programmation

Entrées de commande 2 entrées de commande 24 V, active low
Sortie comparateur (option) Relais 250 VAC/5A,30V DC/5A
NPN 24 \V max./50 mA vers GND
Connectique Barrette enfichable 12 pdles, alimentation 3 pdles
Stabilité en température +20x 10%/°C
Température de fonctionnement -10 ... +40 °C
Température de stockage -20 ... +85 °C
Poids 24 V DC: env. 250 g; 230 V AC: env. 400 g
ZEX .
Référence commande PRODIS-ADC D .
Modeéle ‘

Tension d’alimentation
24VDC =24V DC
230VAC =85...250 VAC

Options
REL2 = Fonction comparateur
DT = Version laboratoire

Exemple de commande: PD - ADC - 24VDC - REL2

KAT-POSICHRON-F-17 www.asm-sensor.fr france@asm-sensor.com



PRODIS®
PD-ADC

Afficheur digital pour capteurs analogiques

ASM|

Caractéristiques
(suite)

Parametres
programmables/
étendue de valeur

Branchement

Indice de protection

Humidité

Sécurité de I'appareil
Compatibilité électromagnétique

Etendue de valeur offset, seuils
Diviseur, multiplicateur

Autres fonctions

Entrée de commande

Signaux

Capteur +U; 24 V
Capteur 0 V (GND)
Entrée de commande 1: fonction tare

Entrée de commande 2: fonction blocage
de programmation

Entrée tension 0 ... 10 V, voie 1

Entrée tension 0 ... 10 V, voie 2

Entrée courant 0 ... 20 mA, voie 1

Entrée courant 0 ... 20 mA, voie 2

Entrée diviseur de tension R1K, voie 1
Entrée diviseur de tension R1K, voie 2
Tension de référence 5 V pour div. de tension
GND

PD-ADC-24VDC

Face avant IP60, arriere IP40

Max. 80 % H.R., sans condensation

Directive 2006/95/EWG: DIN EN61010-1:2010
Directive 2004/108/EWG: DIN EN61326-1:2013

-999999 3 +999999
0 a 999999
Position du point décimal, luminosité

Blocage clavier, maintien de la valeur affichée, activa-
tion de mesure relative

Connecteur X1 Pin No. Connecteur X2 Pin No.

1

A WN

5
6
7
8

1
12

Alimentation +24 V 13
Alimentation 0 V (GND) 14
PD-ADC-230VAC
Alimentation 13,15
Masse protectrice 14
Vue face arriére ! e
sans fonctions T s
comparateurs ® X1 X2 e
Niveau RS-232: +8 V, isolé galvaniquement
Interface RS-232 Format de données 1 start bit, 8 data bits, 1 stop bit, no parity
Ratio de transmission 9600 Baud
Signaux Connecteur X3 Pin No. Sub-D Pin No.
TxD 17 2
RxD 16 3
GND 18 5

Pour vue face arriére avec fonctions comparateurs et dimensions vue pages 88 et 89.

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH




PRODIS® ®
PD-SSI AS M]

Afficheur digital pour capteurs avec sortie SSI

¢ Pour capteurs de position POSICHRON®avec interface SSI
¢ Intégre I'alimentation du capteur

* Affichage a LED 6 digits

¢ Interface RS-232

¢ Facile a programmer

Description PRODIS®-SSI a été congu pour permettre I'affichage de mesures angulaires ou linéaires
réalisées avec des capteurs de position SSI. Les signaux horloges sont fournis par I'afficheur
qui lit en retour une succession de bits de données. Un début/fin de course ou une unité de
mesure adaptée comme le mm, I'inch ou le degré s’obtiennent trés simplement a I'aide du
menu de paramétrage de I'afficheur. D’autres fonctions telles la fonction Tare ou « blocage
de programmation » sont activables par le biais des deux entrées de commande.

Les capteurs sont directement alimentés par I'afficheur PRODIS®. Les paramétres permet-
tant I'exploitation du signal et un changement d’échelle s’introduisent a 'aide des quatre
touches en face avant.

Affichage 6 digits en LED 7 segments, hauteur 14 mm,
Caractéristiques point décimal programmable
techniques Fréquence d’échantillonnage 100/s
Tension d’alimentation/consommation 24 V DC £10%/150 mA, ondulation résiduelle 1%;
85-250 V AC, 50-60 Hz/180 mA max.
Alimentation du capteur 24V DC/300 mA ou 5V DC/800 mA
Entrée DONNEES, DONNEES (RS422)
Sortie HORLOGE, HORLOGE (RS422)
Entrée de commande 2 entrées de commande 24 V, activ low
Connectique Barette enfichable 12 pbles, alimentation 3 péles
Température de fonctionnement -10 ... +40 °C
Température de stockage -20 ... +85 °C
Poids 24 V DC: env. 250 g; 230 V AC: env. 400 g
ZEX .
Référence commande PRODIS®-SSI . D . -
Modeéle ‘

Tension d’alimentation
24VDC =24V DC

230VAC =85...250 V AC
Alimentation du capteur
G24V =24V DC

G5V =5V DC

Option

DT = Version laboratoire

Exemple de commande: PD - SSI - 230VAC - G24V
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PRODIS®
PD-SSI

Afficheur digital pour capteurs avec sortie SSI

ASM|

Caractéristiques
(suite)

Parametres
programmables/
étendue de valeur

Branchement

Interface RS-232

Fax +33 3 88 48 06 23

Indice de protection

Humidité

Sécurité de I'appareil
Compatibilité électromagnétique

Etendue de mesure offset
Diviseur, multiplicateur

Autres fonctions

Fonctions SSI programmables

Entrée de commande

Face avant IP60, face arriere IP40
Max. 80 % H.R., sans condensation

Directive 2006/95/EWG: DIN EN61010-1:2010
Directive 2004/108/EWG: DIN EN61326-1:2013
-999999 a +999999

0 & 999999

Position du point décimal, luminosité

Code gray/dual, signe, fréquence de I'horloge, format
des données

Blocage clavier, maintien de la valeur affichée, activa-
tion de la fonction tare

Signaux Connecteur X1 Pin No.  Connecteur X2 Pin No.
Capteur +U, (24 Vou 5 V) 1
Capteur 0 V (GND) 2
Entrée de commande 1: fonction tare S
Entrée de commande 2: fonction blocage 4
de programmation
Non connecté 5/6
Sortie HORLOGE 7
Sortie HORLOGE 8
Entrée DONNEES 9
Entrée DONNEES 10
Non connecté 11
GND 12
PD-SSI-24VDC
Alimentation +24 V 13
Alimentation 0 V (GND) 14
PD-SSI-230VAC
Alimentation 13,15
Masse protectrice 14
1 12 1314 15
Vue face arriere
sans fonctions T
comparateurs ) X1 X2 e
Niveau RS-232: +8 V, isolé galvaniquement
Format des données 1 start bit, 8 data bits, 1 stop bit, no parity
Ratio de transmission 4800 /9600 / 19200 / 115200 Baud
Signaux Connecteur X3, Pin No. Sub-D, Pin No.
TxD 17 2
RxD 16 S5
GND 18 5

Tel. +33 3 88 49 25 35

Les dimensions se trouvent en pages suivants.
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PRODIS® [Asm]

Afficheur digital

Vue face arriére
avec fonctions

comparateurs
Comparateur Sortie de comparateur
Fonction NPN Connecteur X3  Relais Connecteur X4 LED
comparateur Collecteur Pin No. Pin No.
(option) Comparateur 1 NPN1 20 Relais 1 LED1
NO 25
NC 27
COM 26
Comparateur 2 NPN2 21 Relais 2 LED2
NO 28
NC 30
COM 29
Comparateur 3 NPN3 22
Comparateur 4 NPN4 23
NPN GND 24
NPN U, (+24V) 19
Version
laboratoire .\ o Interrupteur @
(option)

5...250 VAC

Pour le branchement du connecteur X1, voir le tableau correspondant en page 85
(PD-ADC) ou en page 87 (PD-SSI).
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PRODIS® ASM]®

Afficheur digital

Dimensions max S[197]
BlEERE]: O
: : o o
< <
(2) [ ¢ |
96 [3.768]
< _
=3
& Découpe suivant
= DIN 43700
$ g
: HIRIE:
0,
92 +0,6 [3.622 +0,024] ®
Cotes en mm [pouces] —
9,9 [.390] 55[2.177) —
8[.315]
5
&
s (L8]
wn
o
[ee]
pe==9 o=
132[5.197]
9,9[.390] 81.315]

Cotes en mm [pouces]

PD-XXX-230VAC

Cétes données a titre indicatif.
Les plans d’encombrement spécifiques peuvent étre demandés a l'usine.
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Indices de protection selon DIN EN 60529

[Asm]

\\.\ liquides
1% Chiffre = .
Indice de protection .

contre les corps solides ™.

N " 22""3 Chtiff(r;= 0 4 150/‘ *
Egaarrel JR OO PR .
™ 4 & / 4 o

Protection contre ...

Gouttes d'eau

=

No_n . || verticales et inclinées Eau_de Jot . <8t puissant Immersipn Immersi?n
protégé de 15° max pluie d'eau a la lance Sira— temporaire|| prolongée
DIN EN 60529 IP..0 IP.. 1 IP..2 IP..3 IP..4 IP..5 IP..6 H P..7 IP..8
! IPO ..
IP 00
Non protégé
. P1..
#’-@7’ P10 | IP11 IP 12
Corps solides
supérieurs a 50 mm
§ P2 ..
= _~ P20 | P21 | P22 | P23
Corps solides
supérieurs a 12,5 mm
IP3..
L IP 30 IP 31 IP 32 IP 33 IP 34
Corps solides
supérieurs a 2,5 mm
P4 ..
= IP 40 IP 41 IP 42 IP 43 IP 44
Corps solides
supérieursa 1 mm
{ IP5 ..
IP 50 IP 52 IP 53 IP 54 IP 55 IP 56
Poussiere
g IP6..
IP 60 IP 64 IP 65 IP 66 IP 67 IP 68
Totalement protégé
contre la poussiére

* La profondeur et le temps d’'immersion sont a préciser!

IP69K - Eau sous haute pression / nettoyage par jets de vapeur
Remarque: IP67/IP69K n’inclut pas IP68

KAT-POSICHRON-F-17
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®
Nous contacter ASM]

Vous avez des questions au regard des produits ASM ?
Vous souhaitez de plus amples informations sur nos produits
ou vous souhaiteriez discuter directement avec nous du
capteur le plus adapté a votre application.

Vous pouvez nous contacter par téléphone, e-mail ou fax
aux coordonnées suivantes :

Téléphone +33 3 88 49 25 35
E-Mail france@asm-sensor.com
Fax +33 3 88 48 06 23

Visitez notre site internet:

WWW.asm-sensor.fr

Fax +33 3 88 48 06 23 Tel. +33 3 88 49 25 35 ASM GmbH



perfect in sensors.

ASM GmbH

Agence France

1, rue du Neuland
F-67560 Rosheim
France

Tél. +33 3 88 49 25 35
Fax +33 3 88 48 06 23
france@asm-sensor.com
www.asm-sensor.fr
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