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Die vorliegende Schrittmotor-Leistungstreiberkarte wurde unter Zugrundelegung aller zum
Zeitpunkt der Entwicklung tblichen und bekannten Richtlinien entworfen und sehr auf-
wendig und sorgfaltig getestet. Eine Garantie fur fehlerfreie Funktion kann dennoch nicht
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Steuerungen und geeigneten mechanischen Komponenten im Sinne der Beschreibung und
Benutzungsanleitung grundséatzlich fur den vorgesehenen Zweck geeignet ist.

Jede Haftung fir Folgeschaden oder Schaden aus entgangenem Gewinn, Betriebsunterbre-
chung, Verlust von Informationen usw. ist ausgeschlossen.

Bei der Schrittmotorkarte Slider SFX handelt es sich um eine Komponente, die nur in
Verbindung mit einer Spannungsversorgung und einer geeigneten Steuerung oder einem
Personal Computer und geeigneter Software lauffahig ist. Sie ist auf keinen Fall eine eigen-
standige Steuerung.

Da sich Fehler, trotz aller Bemihungen, nie ganz vermeiden lassen, sind wir fur jeden Hin-
weis dankbar.
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Tel.: 0241/4091800

Fax: 0241/4091803
eMail : ostermann@mechapro.de

Stand: September 2008

Alle namentlich genannten Produkte sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen
ihrer jeweiligen Firmen.
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Wie dieses Handbuch aufgebaut ist...

Das vorliegende Handbuch bietet Ihnen alle Informationen zur Benutzung von Slider SFX.
Es gliedert sich in einzelne Kapitel, deren Inhalt im Folgenden aufgefihrt ist.

Kapitel 1: Kurze Einfuhrung und technische Details
Kapitel 2: Vorgehensweise bei der ersten Inbetriebnahme, Anschlussbelegung
Kapitel 3: Sicherheitshinweise
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\Was kann Slider SFX?

Die Schrittmotor-Leistungskarte Slider SFX ist eine hoch entwickelte Schaltung, welche die
Leistungstreiber fur drei 2-Phasen-Schrittmotoren und einige weitere nitzliche Komponen-
ten vereint. Die Ansteuerung erfolgt Uber Steuersignale an einer 25-poligen D-Sub Buchse
und geeigneten Steuerungen oder direkt tGber die LPT- Druckerschnittstelle eines Personal
Computers und geeigneter Steuer-Software.

Slider SFX ist ideal mit den bei uns erhéltlichen Software-Produkten PC-NC und WinPC-
NC anzusteuern. Die Signale sind voll kompatibel zu diesen Steuerprogrammen.

Mit einer Dreiachsenmechanik lassen sich vielfaltige Arbeiten ausfuhren.

Beispi

ele dafdr sind...

Schilder gravieren

3D-Reliefs frasen

Negativmuster oder Gussformen frasen
Beschriftungsfolien schneiden
Prototyp-Platinen frasen und bohren
Klebstoffe auftragen und dosieren
Frontplatten ausfrasen und bearbeiten
Dreh- und Drechselarbeiten durchftihren
Brenn- oder Plasma Schneidaufgaben ausfiihren
Pick&Place oder Roboteranwendungen
...und vieles mehr

Seite 4
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Die technischen Daten der Karte Slider SFX sind...

. Anschluss fur drei 2-Phasen-Schrittmotoren

. Wechsel- oder Gleichspannungsbetrieb ohne externe Stabilisierung, d.h. einfache Ver-
sorgung mit Trafo

. Steuersignale durch 25-polige SUB-D-Buchse z.B. direkt von der PC-Druckerschnitt-
stelle (LPT)

. Voll-, Halb-, Viertel-, Achtel bis 1/16tel- sowie 1/2,5tel- bis 1/10tel-Schritt méglich
(sinusférmiger Mikroschritt)

. Phasenstrom bis zu 3,0A

. Phasenstrom Uber DIP-Schalter fur jeden Motor individuell einstellbar, zusatzlich Gber
Eingangssignal auf 50% absenkbar

. Kurzschlussfest gegen Wicklungsschliisse und Kurzschliisse nach Masse (0V)

. Bereitschalter wirkt direkt als Freigabe (Enable) der Endstufen und der Relais, z.B. fur
Schutzhaube verwendbar

. Drei Relais fur Schaltausgange, 240V~/6A, z.B. Bohrspindel, Kiihimittelpumpe und
Spannzange

. LEDs zur Kontrolle der Versorgungsspannung und weiterer Zustande, zusatzliches
Steckerfeld um LEDs z.B. in Gehausefront zu integrieren

. 5 frei belegbare Eingange als SchlieRer oder Offner, z.B. fir End- oder Referenzschal-
ter

. Schutzschaltung mit Toggle- oder Bereit-Signal fir Relais und Motoren

. Anschlussmdglichkeit und Weiterleitung der Steuersignale fur 4. Achse

. In Normalausftihrung bis 50°C Umgebungstemperatur, spezielle HT-Variante bis 70°C

. Analogausgang 0-5V oder 0-10V zur Ansteuerung von drehzahlgesteuerten Bohr-/
Frasspindeln, Auswertung eines PWM-Signals

NOTAUS-Kontakt, Offner

1.1 Varianten von Slider SFX

Die Schrittmotorsteuerkarte Slider SFX gibt es in zwei Varianten. Die normale Ausfiihrung
ist fur Umgebungstemperaturen bis 50°C konzipiert und darf nur in Gehausen und Anla-
gen verwendet werden, in denen diese Grenztemperatur nicht Gberschritten wird. Fur die
Kuhlung genugt ein seitlich an der Karte angebrachter Lufter oder ein Gehausellfter.

Die Variante Slider SFX HT ist fur Umge-
bungstemperaturen bis 70°C ausgelegt
und besitzt auf der Ober- und Unterseite
passive Kuhlkorper. Auch hierbei sollte
durch Einsatz eines geeigneten Lufters fur
weitere Kiihlung gesorgt werden.

Spezielle OEM-Varianten kénnen auf
Wunsch ganz ohne Kartenlifter oder mit
anderen speziellen und kundenspezifischen
Bestlickungsoptionen geliefert werden.
Wir freuen uns auf lhre Anfragen.
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2 Inbetriebnahme

Vor der ersten Inbetriebnahme und dem Anschluss bzw. Einschalten der Versorgungsspan-
nung sollten Sie unbedingt alle Schutzvorschriften beachten.

Auf der Slider SFX Karte sind alle notwendigen Anschliisse mit Schraubklemmen vorzu-
nehmen. Alle Klemmen werden spater genau erklart. Einen ersten Uberblick gibt folgende
Skizze. Alle relevanten Anschltisse oder Einstellmdglichkeiten sind grau gekennzeichnet.
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2.1 Grundeinstellungen bei Auslieferung

Bei Auslieferung sind alle Jumper (auf3er JP10) auf Stellung 1-2 gesetzt. Damit ergibt sich
an der Schnittstelle X10 (Eingang vom PC-Parallelport) folgende Funktionszuordnung:

Pin 14 schaltet Relais 2

Pin 15ist allgemeiner Eingang

Pin 16 schaltet Relais 3

Pin 17 steuert die Stromabsenkung der Motoren (low aktiv)

Far die vollstandige Belegung der Schnittstelle X10 wird auf Abschnitt 2.4 verwiesen.

Der Spannungsbereich des Analogausgangs (zur Ansteuerung einer Hauptspindel) betragt
im Auslieferungszustand 0-10V. Die Uberwachung des Toggle-Signals ist nicht aktiv.
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2.2 Einbau und Beltftung

Slider SFX ist fir Umgebungsbedingungen bis 50°C erprobt. Fir Umgebungstemperaturen
bis 70°C ist eine HT-Version erhaltlich. Beim Einbau in ein Geh&use ist fur ausreichende
Bellftung zu sorgen, z.B. durch entsprechende Bellftungséffnungen im Gehausedek-

kel. Der seitlich angebrachte Lifter kann wahlweise oben oder unten and der Slider SFX
angebracht werden, je nach Gehauseeinbau oder Kuhlluftfhrung im Gehéause. Falls ein
Gehause mit integriertem Lufter verwendet wird, dann sollte der Luftstrom so gefihrt
werden, dass er Uber die 6 Treiberbausteine (ICs 1, 2, 5, 7, 12, 17) lauft. Die Richtung des
Luftstroms des Kartenllfters sollte dem Luftstrom im Gehause angepasst werden. Falls die
Gehausebeltftung ausreichend ist kann ggf. auf den vormontierten KartenlUfter verzichtet
werden.

Achtung:

Belliftungs6ffnungen (aktiv oder passiv) sollten mit Filtermatten gegen das Ein-
dringen von Spéanen gesichert werden! Eindringende Metallpartikel konnen die
Funktion der Karte beeintrachtigen und zur Zerstérung der Karte fiihren!

Die HT-Version fr Umgebungstemperaturen bis 70°C ist auf der Unterseite mit einem

10mm starken Kuhlkorper ausgestattet, der idealerweise vollflachig mit dem Gehausebo-
den verschraubt wird. Damit ist fur bestmogliche Warmeableitung gesorgt.

2.3 X4 - Spannungsversorgung

Die Schrittmotorkarte Slider SFX kann mit
Gleich- oder Wechselspannung versorgt

AnaOut Notaus 30VAC 42V DC Out

4 B 2 1 2 1 2 1 .
X3 x4 X5 werden. Bei Wechselspannung sollten

1
12V~ nicht unter- und 30V~ nicht tber-
\J L/W\J L/J L/\J schritten werden. Bei Gleichspannung gel-
T e Cgﬁ ten als Grenzen 15V= bis maximal 42V=,
anu B e

die Polaritat spielt dabei keine Rolle. Der

Eingang ist mit einer Glassicherung (6,3A
flink) abgesichert. Ausgeloste Sicherungen durfen nur durch Sicherungen mit gleichem
Nennstrom und gleicher Ausldsecharakteristik ausgetauscht werden!

o
[&

o
1 K2

Far die Versorgung der Karte wird eine Transformator- bzw. Netzteilleistung von 100-
160VA empfohlen, abhangig von den verwendeten Motoren und der verwendeten Nenn-
spannung. Wir beraten Sie gerne bei der Auswahl. Zur Einhaltung der EMV Vorschriften ist
vor den verwendeten Transformator ein geeignetes Netzfilter zu schalten.

Vorsicht :

Beim Bremsen geht ein Schrittmotor in den generatorischen Betrieb lber. Dabei
kann die Spannung voriibergehend ansteigen, sie darf aber auf keinen Fall {iber
45V ansteigen, da sonst die Treiberstufe beschadigt wird. Diese Gefahr ist bei Ver-
sorgung mit hoher Spannung eher gegeben, als bei niedriger.
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2.4 X10 - Steuersignale

Alle Steuersignale werden Uber die 25-polige SUB-D-Buchse zugefiihrt. Die Signale schal-
ten gegen Masse und sind so ausgelegt, dass auch schwache Schnittstellen an modernen
Personal Computern problemlos damit zurechtkommen sollten.

Die Belegung ist...

Pin 1 Relais 1, z.B. Bohrspindel ein/aus
250 O Pin 2 Richtung Motor X
¥ 4= Pin 3 Takt Motor X
— Pin 4 Richtung Motor Y
— Pin 5 Takt Motor Y
— Pin 6 Richtung Motor Z
— Pin 7 Takt Motor Z
ol o — Pin 8 Richtung Motor 4 (Option) oder Relais 2
= — Pin 9 Takt Motor 4 (Option) oder Relais 3
— Pin 10-13 Eingange, z.B. fur Signale der
p— End- und Referenzschalter
N—= Pin 14 PWM-Signal oder Relais 2,
— L _=- z.B. Kuhimittelpumpe ein/aus
O Pin 15 Eingang flr Bereitsignal oder Signale der
End- und Referenzschalter
Pin 16 Toggle-Signal oder Relais 3,
< z.B. Spannzange fir Werkzeugwechsler
Pin 17 Stromabsenkung (low aktiv), Toggle- oder
PWM-Signal
Pin 18-25 Signalmasse (0V, GND)

In Verbindung mit den bei uns erhaltlichen Steuerprogrammen PC-NC und WinPCNC gibt
es bei der Ansteuerung von 3 Achsen keinerlei Kompatibilitatsprobleme.

2.0 JP1-JP8 - Jumperkonfiguration, Signalzuordnung

Einige Pins (8, 9, 14, 16 und 17) kénnen auf der Slider SFX

fur verschiedene Funktionen verwendet werden. Eine Ubersicht
der moglichen Funktionen an den unterschiedlichen Pins gibt
Abschnitt 2.4. Die Auswahl der jeweiligen Funktion erfolgt tGber
Jumper, die Standardeinstellung ist jeweils die Verbindung der
Pins 1-2.

Q2 D13 Q3 Q4 D14 Q5 D15

. JP1: Pin15 ist allgemeiner Eingang (Klemme X7.9/7.10
(Jumper 1-2) oder gibt Bereit-Signal (low-aktiv) der Slider

53333333 0
58

LS

R27 (28 Eﬂ'

| og

SFX aus (Jumper 2-3). T o Q [ -12 v O

. JP4: Pin16 schaltet Relais 3 (Jumper 1-2) oder Toggle-Sig- ﬂgggg m o0
nal (Jumper 2-3). — iR ‘

e JP6: Pin14 schaltet Relais 2 (Jumper 1-2) oder PWM-Signal |  iom tom a8
— R73[0 R7401 am

dumper 2-3). = oum oo o

— RE4 LT RSSEED%HV( N [o_
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. JP7: Pin8 schaltet Richtung Motor 4 (Jumper 1-2) bzw. Relais 2 (Jumper 2-3).

. JP8: Pin9 schaltet Takt Motor 4 (Jumper 1-2) bzw. Relais 3 (Jumper 2-3).

Zur Auswertung des Bereitsignals mit WinPCNC ist in der Signalzuordnung das Signal
,.1247 NBereit* auf ,,Pin15* einzustellen.

Das Bereitsignal wird von der Slider SFX signalisiert, wenn der Kontakt X3 (Notaus) getff-
net wird oder wenn Fehler auf der Karte festgestellt werden (z.B. Kurzschluss eines Mo-
tors). Uber das Signal kann verhindert werden, dass nach Beseitigung des Fehlers die Bear-
beitung eines Programms unvermittelt wieder anlauft, obwohl die Positionen der Motoren
nicht mehr mit denen Ubereinstimmen, von der die Software ausgeht.

Vorsicht:

Es diirfen niemals zwei Pins fiir dieselbe Funktion konfiguriert werden, da sonst
die Ausgdnge des Parallelports kurzgeschlossen werden kénnten. Dies betrifft alle
Jumper auBBer JP1, JP9 und JP10.

Um Schaden durch unbeabsichtige beriihrung benachbarter Pins zu vermeiden,
wird dringend empfohlen, Jumpereinstellungen nur bei abgeschalteter Span-
nungsversorgung vorzunehmen.

Funktion Pin17 JP2  JP3  JP5
Stromabsenkung 1-2 1-2 Dbeliebig
Toggle 2-3 2-3 12
PWM 2-3 2-3 23

Bei Verwendung der Motorstromabsenkung tber Pin17 ist bei WinPCNC in der Signalzu-
ordnung das Signal Q251 ,,Achse lauft* auf ,,Pin17 invertiert* einzustellen.

2.6 X3(1/2) - Notaus

Das Bereit- oder Notaus-Signal an der

Klemme X3 schaltet die drei Leistungstrei-

g e 2 ber fur die Motoren aktiv und wirkt als
Freigabe fur die Relais. Die Leitung geht

1
\J L/\AAJ L/\J L/\J auf den ,,Enable* Eingang der Endstufen
e ge - und kann somit leicht als Notaus oder
i Hﬁ\ 2 Kontakt einer Schutzhaube verwendet

werden. Der Schalter muss ein Offner sein.
Bei gedffnetem Schalter sind alle drei Mo-
toren stromlos und kdnnen nicht mehr angesteuert werden. Gleiches gilt fir die Relais.

AnaOut Notaus 30VAC 42V DC Out

imf

1

].o
1 K12

Vorsicht :

Stromlose Motoren haben kaum Haltmoment. Wenn sie sich in Bewegung befin-
den, so werden sie durch die Tragheit der Achse noch weiterbewegt. Eine stromlo-
se Z-Achse konnte z.B. durch die Masse nach unten auf den Tisch oder gegen den
Anschlag fahren.
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Wenn kein Schalter verwendet wird, so muss der Kontakt mit einer Drahtbriicke geschlos-
sen werden. Pin X3.2 ist Masse, Pin X3.1 der Signaleingang.

2./ JP10 - Toggle-Signal, Sicherheitsfunktion

Q2 D13 Q3 Q4 D14 Q5

D15

LVWM

o
0o

ED]R1FI m EEDR1

Beim Einschalten des PCs und durch Routinen des Betriebs-
systems kénnen vor dem Start der CNC-Software (z.B. Win-
PCNC) die Pins des Parallelports ihre Pegel unvorhergesehen
andern. Um ein unbeabsichtigtes Schalten der Relais oder
ungewollte Bewegungen der Motoren zu verhindern, un-
terstitzt WinPCNC die Ausgabe eines Sicherheitssignals
(,,Q219 Toggle/Bereit*). Bei anderen Produkten wird diese
Funktion auch als ,,Charge Pump Signal* bezeichnet. Erst
wenn die Slider SFX das Toggle-Signal (Rechtecksignal mit
mind. 250 Hz) von der CNC-Software erkannt hat, werden

> 2 o . . .

254 mem & ® 4 die Endstufen und die Relais freigegeben.

Q' R4gID RAIMD Rs0 ¢
= ool P Bei Verwendung von Steuerungen ohne ein solches Toggle-
— R60D R61ID . . . e
—alc= R g8 Signal, z.B. mit PC-NC (DOS), muss die Uberwachung des
—— 28 Signals Uber JP10 (Jumper auf 2-3) deaktiviert werden.
[e— R81 D R82ID ©
— R84 LT Rssmgﬁm N {_

e JP10: Toggle-Signal verwendet (Jumper 1-2) oder
nicht (Jumper 2-3).

X7/ - Eingénge fur End- und Referenzschalter

Die Schrittmotorkarte Slider SFX hat 5 Eingange, die auf Leitungen
am 25-poligen SUB-D Stecker gefiihrt sind. Es sind exakt die Pins,

K1

die die Druckerschnittstelle am PC als Eingdnge benutzt. Als Schalter
konnen sowohl SchlieRer als auch Offner verwendet werden. Fiir
jeden Eingang sind jeweils zwei Klemmenanschlisse vorhanden.

Die Belegung ist wie folgt...

In

10

. Klemme X7.1/7.2 Pin 10/ Masse
. Klemme X7.3/7.4 Pin 11/ Masse
. Klemme X7.5/7.6 Pin 12 / Masse
. Klemme X7.7 /7.8 Pin 13/ Masse
. Klemme X7.9/7.10 Pin 15/ Masse

Je nach Auswertung in der Steuerung oder im Steuerprogramm

konnen an den Eingangsklemmen End-, Referenzschalter oder son-

stige Sensoren angeschlossen werden.

Abhangig von der Stellung des Jumpers JP1 kann der Eingang
X7.9/7.10 als allgemeiner Eingang verwendet werden, oder zur
Signalisierung der Betriebsbereitschaft der Slider SFX.

Seite 10
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2.9 X2 - Schaltausgange

Slider SFX besitzt 3 Relais, die Uber Lei-

out ~ tungen am 25-poligen SUB-D Anschluss
6 s 4 3 2 , anzusprechen sind. Es sind die Pins 1, 8, 9,
e 14 und 16 moglich, die z.B. von PC-NC oder

WinPC-NC als Bohrspindel, KihImittelpum-
L/\/W\AJ [ pe, Spannzange und freiprogrammierbare

mie - Ausgange verwendet werden.
— | | | | gang

F
Die genaue Zuordnung der Pins zu den Relais erfolgt mittels Jumper.

Die Zuordnung ist folgende...

. Klemme X2.1/2.2 Relais 3 - Pin 16 (alternativ Pin 9)
. Klemme X2.3/2.4 Relais 2 - Pin 14 (alternativ Pin 8)
. Klemme X2.5/2.6 Relais 1 - Pin 1

Alle Relais sind bis 6A bei max. 240V~ belastbar.

2.10 X3(3/4) - Ausgang Analogsignal fur Spindeldrehzahl

Q2 D13 Q3 Q4 D14 Q5 D15

4 3 2 1 2 1 2 1 TOR1 CTR1 D F

X3 X4 X

N oo k- el

AnaOut Notaus 30VAC 42V DC Out

pimif]

s (5 Y 58
Slider SFX kann aus einem PWM-Signal (PWM- we ([ J=0 g8
Frequenz mindestens 200 Hz) ein analoges Signal zur 7., gaEa |©
Steuerung der Hauptspindeldrehzahl erzeugen. Viele e ) e388

Frequenzumrichter zur Regelung von 3-phasigen Syn-

Ao

,54O Ra1d V11 ) 2 X9 10

chron- oder Asynchron-Hauptspindeln kénnen ein 2! a
solches Analogsignal als Sollwert fir die Drehzahl ver- - s §
. . . 4
arbeiten. Konsultieren Sie das Handbuch lhres Frequen- i 57
zumrichters um herauszufinden, wie die Auswertung R61T 10
des Drehzahlsollwertes am Gerat parametriert wird. = zl=
R76ICT 20

Der Ausgang der Slider SFX kann wahlweise ein Signal Eﬁé%%ﬁ N ﬁ
von 0-10V (Standardeinstellung) oder 0-5V erzeugen,

wobei 10V bzw. 5V der parametrierten Maximaldrehzahl entspricht. Voraussetzung fur die
Ausgabe des Signals sind die Auswahl eines Pins fur das PWM-Signal und die passende
Konfiguration der Steuersoftware, z.B. bei WinPC-NC: ,,Signal Q218 Drehzahl PWM**.
X3.3 ist der Signalausgang, X3.4 ist Masse.

. JP9: Analogausgang (Spindel) 0-10V (Jumper 1-2) oder 0-5V (Jumper 2-3).
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2.11 X6, X8, X11 - Motoranschlisse

Die Slider SFX-Karte ist nur fur 2-Phasen-Schrittmotoren entwickelt worden. Es kdnnen

()

X6

. .
™ <
~ ~
= =
)y ©
~ S
[=) o

X8

. =
o B
=) o

X1

X8 (
X8 (
X6 (
X6 (

Vorsicht

1+2
3+4
1+2
3+4

)
)
)
)

sowohl bipolare als auch unipolare Motoren verwendet werden. Falls
kein Datenblatt zum Motor vorliegt, sollten vor dem Anschluss unbe-
dingt die Motorwicklungen ausgemessen werden, um die einzelnen
Anschlisse zuordnen zu kdnnen.

Bipolare Motoren haben 4 Anschliisse, wobei immer zwei zu einer
Wicklung gehdren. Diese beiden sind mit einem Ohmmeter recht ein-
fach zu ermitteln. Die beiden Anschlisse jeder Wicklung missen dann
als Phase A1/A2 und Phase B1/B2 an der Slider SFX-Karte angeschlos-
sen werden.

Unipolare Motoren haben 5 oder 6 Anschlisse, wobei die beiden
Wicklungen in der Mitte abgegriffen werden. Auch bei diesen Moto-
ren kdnnen die vier auReren Anschlisse der beiden Wicklungen leicht
mit einem Ohmmeter ausgemessen werden. Die Mittelabgriffe missen
unbeschaltet bleiben und sollten isoliert werden, um Kontakt mit elek-
trisch leitenden Teilen zu vermeiden. Der Anschluss erfolgt dann analog
an Phase A1/A2 und Phase B1/B2.

Nach dem richtigen Anschluss mussen die Motoren in beide Richtun-
gen ruhig und ruckfrei fahren. Ein falscher Anschluss auf3ert sich in
ruckartigem Fahren oder Zappeln der Motoren.

Die Drehrichtung der Motoren kann einfach durch Drehen der An-
schliisse einer Phase getauscht werden, z.B. A1 mit A2.

Die Anschlisse sind den Achsen wie folgt zugeordnet:

eX11 (1+2) - X-Achse Phase A
eX11 (3+4) - X-Achse Phase B
— Y-Achse Phase A
— Y-Achse Phase B
— Z-Achse Phase A
— Z-Achse Phase B

Auf keinen Fall darf eine Motorphase mit dem Plus-Anschluss der Versorgungs-
spannung verbunden werden. Das wiirde unweigerlich die Leistungsendstufe
zerstoren.

Seite 12
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2.12 X9 - Zusétzlicher Kondensator

Beim Bremsen geht ein Schrittmotor in

AnaOut Not 30V AC 42V DC Out . . .
s - den generatorischen Betrieb (iber und

s 0 speist Energie in die Schaltung zuriick.

Dabei kann die Spannung vortbergehend

1
\J L/W\J L/\J L/\J ., erheblich ansteigen. Um zu verhindern,
C6 RS - . !

i el dass sie Uber 45V ansteigt, kann zusatzlich
1 Hk—rhiw 24 87 zu dem vorhandenen Kondensator an der
Klemme X5 ein weiterer angeschlossen
werden. Speziell bei der Verwendung von sehr gro3en und leistungsstarken Motoren emp-
fiehlt sich die Verwendung eines weiteren Kondensators. X5.1 ist Masse, an X5.2 liegt die
postive Versorgungsspannung an (Gleichspannung).

2.13 51/52/53 - Einstellung von Maotorstrom und Schrittweite

Die Schrittmotortreiber bieten Unterstlitzung fur Mikroschrittbetrieb. Es wird ein quasi
sinusformiger Verlauf der Motorstrome erzeugt. Die Schrittauflosung kann fur alle drei
Motoren einzeln mit den jeweils rechten drei Schaltern geméaR nachfolgender Tabelle vor-
genommen werden.

Neben den bei 2-phasigen Motoren Ublichen Teilungen bis 1/16tel (3.200 Mikroschritte pro
Umdrehung bei einem Motor mit 200 Vollschritten) stehen auch Teilungen von 1/2,5-tel
bis 1/10-tel zur Verfiigung, die Schrittweiten wie bei 5-phasigen Motoren erzeugen (500,
1.000, 2.000 Schritte/U).

AuBerdem kann Uber die jeweils linken drei DIP-Schalter der Phasenstrom der Leistungs-
endstufen in 0,25A-Schritten eingestellt werden. Zusatzlich kann tber den Pinl7 eine
Stromabsenkung auf 50% des eingestellten Nennstroms aktiviert werden, vergleiche Ab-
schnitt 2.5. Sollten trotz aktivierter Stromabsenkung Schrittimpulse eingehen, wird die
Stromabsenkung automatisch aufgehoben, bis keine Schritte mehr eingehen.

Alle Einstellungen werden im laufenden Betrieb mit einer Verzogerung von max. einer Se-
kunde Uibernommen. Die Anderung der Schrittweite kann jedoch zu einem Positionsfehler
von bis zu 4 Vollschritten fuihren, weswegen die Achsen nach einer Anderung dieser Ein-
stellung neu referenziert werden sollten.

Es gilt folgende Schalterzuordnung:

" R1200D R1210D = oo
e S1-X-Achse B R L_ITnTrjIGS LanjEcg ==
© Sz_Y_AChse j % lliwlll g nannnn 00 mumumnm ggg
*  S3-Z-Achse m oo |00pngg o u"uuuuu - ﬁ“uuuuu .
0 Lhes B Wissl o Vsl o
54

Far jede Achse (n=1,2,3) sind 6 DIP-Schalter vorhan-
den. Die Schalter Sn.1-n.3 sind fir die Motorstromein-
stellung, die Schalter Sn.4-n.6 fur die Schrittaufteilung geméaR den folgenden Tabellen:
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nl Sn.2 Sn.3 Strom
0 0 10A
15A
1,75A
2,0A
2,25 A
25A
2,75 A
3,0 A (Standard-Einstellung)

PR RPRRPROOOOW
PR OORRO
POROROR

>
~
>
o

Schrittteilung

Ya

Ya (Standard-Einstellung)
1/8

1/16

1/1

1/2,5

1/5

1/10

PRPRPRPPOOCOOW
PPRPOORFRPRPFRPOOW
PORFRPOFRPOPFRLROW

2.14 LEDs / Statusanzeigen

Direkt oberhalb des Anschlusses X13 befinden sich einige LEDs, die die aktuellen Betriebzu-
stande der Slider SFX anzeigen.

LED1: Statusanzeige

LED2: Kurzschluss X-Achse

LED3: Kurzschluss Y-Achse

LED4: Kurzschluss Z-Achse

LED5: Abschaltung wegen Uberspannung

LED6: Eingangsspannung vorhanden

LED7: Toggle-Signal (Sicherheitsfunktion) erkannt
LED8: 5V vorhanden

Erlauterungen zu den LEDs:

LED1 signalisiert Fehler auf der Karte. Ein kontinuierliches, langsames Blinken zeigt an, dass
der Bereit-Kontakt X3.1/X3.2 gedffnet wurde. Ein schnelles 4-faches Blinken mit anschlie-
Render Pause signalisiert, dass ein Kurzschluss an einem der Motoren aufgetreten ist.

Die LED’s 2 bis 4 zeigen einen Kurzschluss an der jeweiligen Achse an. Da der Kurz-
schlussschutz selbst riickstellend ist, leuchtet die jeweilige LED nur ca. 1 Sekunde lang. Bei
einem erneuten Fahrversuch wird der Kurzschlussschutz jedoch erneut auslésen, so dass
eine leichte Diagnose der betroffenen Achse madglich ist.

LEDS5: Steigt die Versorgungsspannung uber 44V an, schaltet dass Netzteil die 5V fir die
Logik auf der Karte ab, wodurch auch die Endstufen deaktiviert werden.
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LED7 zeigt an, dass ein gultiges Toggle-Signal an der Karte anliegt. Sollte die Verwendung
des Toggle-Signals Uber JP10 1-2 aktiviert sein, ohne das LED7 leuchtet (bzw. ohne das ein
gultiges Signal anliegt), ist die Karte nicht betriebsbereit.

2.19 X13 - Anschluss fur externe LEDs

Falls die Slider SFX so eingebaut wird, dass die LEDs auf der Karte nicht abgelesen werden
kénnen, besteht die Moglichkeit, zusatzliche LEDs am Anschluss X13 anzuschliel3en, die
z.B. in die Gehausefront eingelassen werden kdnnen. Die Belegung von X13 ist:

Pin 1 LED1, Status

Pin 2 v, (fiir LEDS) , T e S = S P
Pin 3 LED5, Uberspannung Og :% E, :@j D% :@j :@j :@] gcgg NOE
Pin 4 (frei) 500 § 0 DOO000OB0BE o
Pin 5 LED6, Motorspannung RER B m ABRILBERBBER 7
Pin 6 LED4, Kurzschluss erkannt s =" 7]]
Pin 7 LED8, VCC Va © Xi3

Pin 8 LED7, Toggle & EA—k — i

Pin 9 GND/Masse

Pin 10 VCC/+5V

Mit Ausnahme der LEDs 1 und 5 werden alle LEDs gegen Masse anschlossen. LED1 wird
nach VCC/+5V verbunden, LEDS nach V,, . Eine Zusatzplatine fur die Frontmontage der
LEDs ist als Zubehdr erhéltlich.

2.16 X1 - Anschluss fur Lufter

Am zweipoligen Anschluss X1 liegen 5V DC fur X2 X3
einen seitlich angebrachten Lifter. Dieser kann

wahlweise oben oder unten and der Slider SFX A/\MJ L/WJ [

angebracht werden, je nach Geh&useeinbau oder 5D
Kuhlluftfihrung im Gehéause. Falls ein Gehause mit | | y @

Out AnaOut Notaus 30v

integriertem Lufter verwendet wird, dann sollte der K2

Luftstrom so gefiihrt werden, dass er tber die 6

Treiberbausteine lauft. In diesem Fall kann ggf. auf ‘ ‘ 1 — (F!(
den vormontierten KartenlUfter verzichtet werden.

2.17 X9 - Anschluss einer vierten Achse

Fur die Erweiterung von Slider SFX auf vier Achsen stehen an X9 die erforderlichen Steu-
ersignale zur Verfigung. Die Spannungsversorgung der vierten Achse kann tber den An-
schluss X5 (externer Kondensator) erfolgen.

Fur den Anschluss X9 ist ein Spezialkabel mit Crimpstecker erforderlich, dass in gewtiinsch-
ter Lange mit- oder nachbestellt werden kann.
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Der Anschluss X9 hat folgenden Belegung:

Pin 1
Pin 2
Pin 3
Pin4
Pin5

Pin 6
Pin 7
Pin 8
Pin 9
Pin 10

(frei) s 2

Takt 4. Achse ji; m;g g; —
ore i %m@ 588 x H @3
Richtung 4. Achse w, ) 5585 ——.
Enable 4. Achse (Deaktivierung der =31l
Achse bei low-Pegel) 26 O M8 e U8 S{TE4t
/Stromabsenkung (bei low-Pegel) PERE Rsof] £ = 2 7
VCC/+5V — LRl (" ﬂ.gn:]
VCC/+5V — fom oo 2 A8 gg@@g
GND/Masse e 282 B2BE!
GND/Masse

Unsere Endstufen Tiny-Step und HP-Step sind zu dieser Anschlussbelegung kompatibel.
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3  Sicherheitshinweise

Die Schrittmotorkarte Slider SFX wird teilweise sehr hohen thermischen und mechani-
schen Belastungen ausgesetzt. Jegliche Umbauten und Veranderungen an der Karte erfol-
gen auf Risiko des Betreibers und fuhren zum Verlust jeglicher Garantie- und Gewahrlei-
stungsanspriche.

Sollte die Karte in ein Geh&use eingebaut werden, so ist dieses mit einer Fremdbeliftung
zu versehen. Die Warme entwickelnden Komponenten erreichen im normalen Betriebszu-
stand Temperaturen von tber 70°C.

Weiterhin sind alle geltenden VDE-Bestimmungen und CE-Normen einzuhalten. Speziell
beim Anschluss der Versorgungsspannung ist auf3erste Vorsicht angebracht. Sehen Sie un-
bedingt einen Not-Aus-Schalter vor und schalten Sie damit die Antriebe stromlos.

Verwenden Sie fur den Anschluss von Motoren und End-/Referenzschaltern getrennte und
geschirmte Leitungen. Fir Motorleitungen empfehlen wir einen Leitungsquerschnitt von
mindestens 0,25 mm?2. Die Maschine muss unbedingt geerdet werden, auch der Schirm der
Motoranschluf3leitung und ggf. die Motoren selbst sind zu erden.
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Anschliisse und Einstellmoglichkeiten im Uberblick

Abmessungen: 150*130mm
Befestigungslochbild: 140*120mm

0 o [Ta} O
2] 2]
2R a
=)
=
00000 00000} _j00000]*100000] _j00000] 00000
= ] g =
— pmm [ — gy — o — oMy ~ loomn
ol O Srgng | O (W S, | o |80 o S| & [ S | T jon
vo oo 1 o= 61 & g1 o= 01 o 8oL
col i LS Ol g5 ST Olge 1Sl L ) = 9,5
fa)imi
4 im) U U db)imi elimi ea]im]
)i OLYID T imi 64 1
R [RECIE] [{5]im TR NELUE /A mi g N HL8: g =2 oo & HRH
sl o= 64 1 =L I I I Coogy R O 02 8T ISH L1
2+ G Honm o T imi N imi( e O80 of el Jrs  DOD LD <00
sl BEE (32 {18 T 0 Biian 7 arped 1500
n O ~ o
SIEEE 5 C ZEE% T ssaamp o B2
o~
GND = BE0EEE o (S) en
< < epgggs 5 EO 0
> - BEEBEBED g 4 Fx g2 Lo
g o~ o O o 3 Lo 2 ofm
9TH e 22
- D ~ S S 1] > =<
o R 2882 sqng CDSEN
e g "o CIvELY
= = = GenYimi imiflA = imifa)
d = y S gy
= =
& ~ D-D D e o) % a1 H ToLEL C
= i
S 28 3po M - o EH oy | o
oo o
o Y im R m L) =
s — oo g = CE “Hmeny |~
© 0ed B o871y V)
GNB | ~ SR e - g iy L2
R S| S — = = o
S 2d €1d oo = 8
5| ™ 9 oy LD 894 o o ==
= zl = o SOB0COEE  mooo _ nq S5k
GNB | < = - I 8 L0 LU EQY 9% 6014 T =
& 8 i o i > 8014 © == -
5 | so_oioon IRIEES o] AREA
w = o cn oo o g
- — = 820 1&d ggg) 2 =
= @E I s | |2 = Ty © s Co6 ., & =2k
~ o - 2 g =
‘D:-\ 600 8 (S = ==
S| T ~ LI T rose SE — =2 w0
- ” T < = o < [T zey = \—/‘I—J[”. ca - EEE@ED
3| = 5 @Eg = ¥ F o |« & D oE = =9k
< ~ o — - l:lm:
; 5|41 0 2@ o= | 3 googoog0oddogoogooy -3 SEE
o ——8 4, T CezpEReeeee22s 28 =1
= o S8 BEEE0B85668EB00888868 COBEEO
[ag) — WO N ODDMNMUN— T DT MONLON~SO M
© ~ z|B8 E 3otk oSy
o~ T2 aFLe e Feesses b3
slg 2R 88 EE (), ife
|« vl
st |

(

R148
R151

R145
R147
R150
R154

R144
R146
R149
R153

©o

0l

GND

GND

GND
GND
GND

0LX

|

Jd

Seite 20

Handbuch Slider SFX

A
1901
NIA
AAQ

XL4HS
ALYHS
Z14HS
VIS

R155
R158



